IEC 63035:2017-06(en-fr)

IEC

®

IEC 63035

INTERNATIONAL
STANDARD

N

Edition 1.0 2017-06

Q\
INTERNATIONALE o
v
oo
Q
4o
©
Q/C)
g\\

, O

N\
MIDI (mpusical instrument digital interface) spe\afication 1.0
(Abridged Edition, 2015) s\&

‘{\6

Spécification MIDI (musical instrume@&gital interface) 1.0
(Editioh abrégée, 2015) A\QJ

i
/
1

)
/
/

T

|

), i

/ '/ /. v

7, / 7/ /’ ///// ////

) // // // / /

T — -

/



https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

THIS PUBLICATION IS COPYRIGHT PROTECTED
Copyright © 2017 IEC, Geneva, Switzerland

All rights reserved. Unless otherwise specified, no part of this publication may be reproduced or utilized in any form
or by any means, electronic or mechanical, including photocopying and microfilm, without permission in writing from
either IEC or IEC's member National Committee in the country of the requester. If you have any questions about IEC
copyright or have an enquiry about obtaining additional rights to this publication, please contact the address below or
your local IEC member National Committee for further information.

Droits de reproduction réservés. Sauf indication contraire, aucune partie de cette publication ne peut étre reproduite
ni utilisée sous quelque forme que ce soit et par aucun procédé, électronique ou mécanique, y compris la photocopie
et les microfilms, sans I'accord écrit de I''lEC ou du Comité national de I''EC du pays du demandeur. Si vous avez des
questions sur le copyright de I'lEC ou si vous désirez obtenir des droits supplémentaires sur cette publication, utilisez
les coordonnées ci-aprés ou contactez le Comité national de I'lEC de votre pays de résidence.

IEC Centpal Office Tel.: +41 22 919 02 11
3, rue de Varembé info@iec.ch
CH-1211 [Geneva 20 www.iec.ch

Switzerlapd

About the IEC
The Interngtional Electrotechnical Commission (IEC) is the leading global organization that’prepares anf publishes
Internationgl Standards for all electrical, electronic and related technologies.

About IEC publications
The technidal content of IEC publications is kept under constant review by the IECy Rlease make sure that ypu have the
latest editioh, a corrigendum or an amendment might have been published.

IEC publications search - webstore.iec.ch/advsearchform
The advanckd search enables to find IEC publications by a
variety of | criteria (reference number, text, technical
committee,.].). It also gives information on projects, replaced

Electropedia “www.electropedia.org
The world's\leading online dictionary on electrptechnology,
containingunore than 22 000 terminological entri¢s in English
and Frénch, with equivalent terms in 16 additiondl languages.

and withdrayvn publications. Alsocknown as the International Electrotechnical| Vocabulary
IEV) online.

IEC Just Pyblished - webstore.iec.ch/justpublished (18

Stay up to ¢late on all new IEC publications. Just Published IEC Glossary - std.iec.ch/glossary

details all rjew publications released. Available online andts 67 000 electrotechnical terminology entries in [English and

once a month by email. French extracted from the Terms and Definitiops clause of

IEC publications issued since 2002. Some entriep have been

IEC Custonjer Service Centre - webstore.iec.ch/cs¢ collected from earlier publications of IEC TC 37| 77, 86 and
If you wish |to give us your feedback on this publication or  CISPR.

need furtherl assistance, please contact the Customer Service

Centre: salds@iec.ch.

A propos dg¢ I'lEC

La Commispion Electrotechniqué Internationale (IEC) est la premiére organisation mondiale qui élabore e{ publie des
Normes intgrnationales pour tdut ce qui a trait a I'électricité, a I'électronique et aux technologies apparentées.

A propos dgs publications$iEC

Le contenu|technique des-publications IEC est constamment revu. Veuillez vous assurer que vous possédez I'édition la

plus récent¢, un corrigendum ou amendement peut avoir été publié.

Recherche de publications IEC -
webstore.igc.ch/advsearchform
La recherchg avancée permet de trouver des publications IEC

Electropedia - www.electropedia.org
Le premier dictionnaire d'électrotechnologie gn ligne au
monde, avec plus de 22 000 articles termindlogiques en

en utilisant différents criteres (numéro de référence, texte,
comité d’études,...). Elle donne aussi des informations sur les
projets et les publications remplacées ou retirées.

IEC Just Published - webstore.iec.ch/justpublished
Restez informé sur les nouvelles publications IEC. Just
Published détaille les nouvelles publications parues.
Disponible en ligne et une fois par mois par email.

Service Clients - webstore.iec.ch/csc

Si vous désirez nous donner des commentaires sur cette
publication ou si vous avez des questions contactez-nous:
sales@iec.ch.

anglais et en francais, ainsi que les termes équivalents dans
16 langues additionnelles. Egalement appelé Vocabulaire
Electrotechnique International (IEV) en ligne.

Glossaire IEC - std.iec.ch/glossary

67 000 entrées terminologiques électrotechniques, en anglais
et en frangais, extraites des articles Termes et Définitions des
publications IEC parues depuis 2002. Plus certaines entrées
antérieures extraites des publications des CE 37, 77, 86 et
CISPR de I'lEC.


mailto:info@iec.ch
https://www.iec.ch/
https://webstore.iec.ch/advsearchform
https://webstore.iec.ch/justpublished
https://webstore.iec.ch/csc
mailto:sales@iec.ch
http://www.electropedia.org/
http://std.iec.ch/glossary
https://webstore.iec.ch/advsearchform
https://webstore.iec.ch/justpublished
https://webstore.iec.ch/csc
mailto:sales@iec.ch
http://www.electropedia.org/
http://std.iec.ch/glossary
https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

IEC 63035

Edition 1.0 2017-06

INTERNATIONAL
STANDARD

N
INTERNATIONALE rb(,;@

MIDI (musical instrument digital interface) spg\ fication 1.0
(Abridged Edition, 2015) QO

@

Spécification MIDI (musical mstrume@h‘gltal interface) 1.0
(Editioh abrégée, 2015) N\

INTERNATIONAL
ELECTROTECHNICAL
COMMISSION

COMMISSION
ELECTROTECHNIQUE
INTERNATIONALE

ICS 33.160.30; 35.040.01; 35.200 ISBN 978-2-8322-8690-6

Warning! Make sure that you obtained this publication from an authorized distributor.
Attention! Veuillez vous assurer que vous avez obtenu cette publication via un distributeur agréé.

® Registered trademark of the International Electrotechnical Commission
Marque déposée de la Commission Electrotechnique Internationale


https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

-2- IEC 63035:2017 © IEC 2017

CONTENTS

FOREWORD ...ttt e et e e e et e e et et e e e e e e e e e e e e e e e e e anns 4
INTRODUGCTION ..ot e et e e e e et e e e e et et e aarean e e ea s e an e e et e ean e enaeeneeen 6
1 S T o] o 1= YN 7
2 NOIMALIVE FEIEIEINCES ..ottt e e et et et et e et e ea s 7
3 Terms and definitions ... 7
N € 7= o T=Y o= | S 8
4.1 HaAM WA ..o e 8
4.2 Data ToTMal.. ..o L e 10
4.3 M ESSagE LY P S it e N b e 11
4.3. General ... T 11
4.3.2 Channel MESSAQES ....oviviiiiiiceee e £t e b 11

4.3. SYStEM MESSAGES....uiviiiiiiiieee e Do e e e 11

4.4 Data Y PeS oot b 12
4.4, General .....cooouiiiiii e K 12
4.4.2 Status bytes ..o b 12

4.4, Data bytes ..o 12

4.5 Channel Modes ... ..o @3N e 13
4.6 Power-up default conditions ... ... S b 14

5 MID| implementation chart instructions ............0 5 b 14
5.1 INtrodUCTION . ... A e 14
5.2 General.....ooiiii i e e 14
5.3 Function description ... ... A b 14
5.3. Basic Channel ............xf 14
5.3.2 1Y Yo = e S PRSP URTPPR 14

5.3. Note NumMber ... e 15
534 VEIOCITY ..t vttt b 15
5.3.% Aftertouch s e 15
5.3.4 o] g T ==Y oL PPN FRTP 15
53.7 ControRChange ... 15
5.3.1 Program Change .......coooiiiiii e 15
5.3.4 System EXCIUSIVE ... b 15
5.3.10 System COMMON ...ouuiii e e e e 15
5.3. 1 System Reat TmMe e 16
5.3.12 AUX. IMESSAGTECS .. etuiitieite ittt ettt ettt ettt et ettt e ans 16
5.3.13 N Ot S .ttt 16
Annex A (normative) Summary of MIDI MeSSages.....cc.uiiiiiiiiiiii e 17
Annex B (normative) Control Change messages (Data bytes) .......ccocoviiiiiiiiiiiiiiicee, 20
B.1 Control Change messages and Channel Mode messages ..........coevvvveieincineennnnnn.. 20
B.2 Registered Parameter numbers........ ..o 23
Annex C (normative) System EXClUSIVE MESSAGES ....oouuiiiiiiiiiiiiii e 25
CA1 System EXCIUSIVE MESSAGES ...ouuiiiiiiie e 25
C.2 Universal System EXCIUSIVE MESSAQES......civiiiiiii e 25
Annex D (normative) MIDI Implementation Chart template ... 30

710 [T Yo = o1 2 V78 31


https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

IEC 63035:2017 © IEC 2017 -3-

Figure 1 — MIDI standard hardWare ..o e e e s 9
Figure 2 — Types of MIDI DYEES ..o e 10
Figure 3 — Types of MIDI MESSAGES .. cuuiiiiii it 10
Figure 4 — Structure of @ siNgle MeSSAgE . ..iviiiii i 11
Figure 5 — Structure of System EXCIUSIVE MESSAQE .....cuiviiiiii e, 11
Table 1 — MOAES fOr FECEIVET ... e 13
Table 2 — Modes for tranSmMItler ... ... e 13
Table A.1 — MIDI Specification 1.0 Message SUMMATY .......c.oviniiniiiiiiieieeee e e 17
Table B.f=<ComntrotCtranmgesanmdMode Changes(Status bytes 76 to 9t ——————}......... 20
Table B.2 — Registered Parameter numbers............ccooiiiiiiiiniii e N e 24
Table C.1 — System EXCluSive MESSAQES .....ccuevviiiiiiiiiiiiieieeeeeeeee et b b e 25
Table C.2 — Universal System EXclusive MeSSages ........ccoevvviiiniiiiiieiiee i) eeeeneeh e, 26

Table D.1 — MIDI Implementation Chart template ... G 30



https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

—4 - IEC 63035:2017 ©

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

IEC 2017

MIDI (MUSICAL INSTRUMENT DIGITAL INTERFACE) SPECIFICATION 1.0

(Abridged Edition, 2015)

FOREWORD

1) The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization comprising

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

Internatignal (Standard IEC 63035 has been prepared by IEC technical committee 10
video an(]i multimedia systems and equipment.

all national electrotechnical
internatjenel-ce-operation-en—aH—e4 o

this end and in addition to other activities,
Technidal Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereafter referred 't

Committees). The object of IEC is to promote

c fields. To

IEC publishes International Standards, Technical Spgcifications,

b as “IEC

Publicalion(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any IEC National Committeq interested

b International Organization for Standardization (ISO) in accordance with Conditions det
nt between the two organizations.

consensus of opinion on the relevant subjects since each technical comniittee has representati
interested IEC National Committees.

and non-

ermined by

al decisions or agreements of IEC on technical matters express, as nearly as possible, an ijternational

bn from all

IEC Puplications have the form of recommendations for international use and are accepted by IHC National

Committees in that sense. While all reasonable efforts are made to{ensure that the technical con
Publicalions is accurate, IEC cannot be held responsible for the way in which they are used
misintefpretation by any end user.

ent of IEC
or for any

In ordef to promote international uniformity, IEC National Committees undertake to apply IEC Hublications

transpafently to the maximum extent possible in their national and regional publications. Any
between any IEC Publication and the corresponding natiofal or regional publication shall be clearly
the lattg

=

IEC its¢lf does not provide any attestation of conformity. Independent certification bodies provide
assessinent services and, in some areas, accesstto IEC marks of conformity. IEC is not responsi
service$ carried out by independent certification-bodies.

All users should ensure that they have the, latést edition of this publication.

No liabjlity shall attach to IEC or its directors, employees, servants or agents including individual €
membefs of its technical committees and IEC National Committees for any personal injury, property
other dgmage of any nature whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including lega
expensges arising out of the publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any
Publicalions.

Attentigdn is drawn to the(Noermative references cited in this publication. Use of the referenced pul
indispepsable for the carrect application of this publication.

Attentign is drawn {o-the possibility that some of the elements of this IEC Publication may be thg
patent fights. IEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

divergence
ndicated in

conformity

ble for any

xperts and
damage or
fees) and
other IEC

lications is

subject of

0: Audio,

The text of this standard is based on the following documents:

CbhV Report on voting
100/2597/CDV 100/2858/RVC

Full information on the voting for the approval of this International Standard can be found in
the report on voting indicated in the above table.

This document has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 2.
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The committee has decided that the contents of this document will remain unchanged until the
stability date indicated on the IEC website under "http://webstore.iec.ch" in the data related to
the specific document. At this date, the document will be

e reconfirmed,

e withdrawn,

e replaced by a revised edition, or

e amended.
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INTRODUCTION

IEC 63035 contains the same first 8 pages as in the MIDI 1.0 Detailed Specification (the
original core specification text) published by the MIDI Manufacturers Association (MMA).
These are included within this standard as Clauses 1 to 4. This specification was submitted to

the IEC under the auspices of a special agreement between the IEC and the MMA.

The MMA is a non-profit corporation that serves as a support organization and forum for the

advancement and adoption of MIDI technology (along with the Association of
Electronics Industry, or AMEI, in Japan).

The MIDI 1.0 technology dates back to 1983 when the protocol and electrical spe

Musical

cification

comprisefd 8 pages and the majority of the message identifiers were notf yet defined.
subsequgnt years, the MMA and AMEI determined consensus of the worldwide MIDI
and defiled numerous additional messages (via Confirmation of Approval documents|

Over the
industry,
, as well

as many|Recommended Practices for the use of MIDI technology, all thehile maintaining

MIDI as "1.0" (meaning that no significant changes were made to the initial specificat

The MMA documentation for MIDI 1.0 now encompasses more than-50-different docy
print or ¢n the World Wide Web. This standard contains the same’ first 8 pages
MMA’s MIDI 1.0 Detailed Specification but does not contain allcof.the subsequent in
developed by MMA/AMEI. Rather, this document contains @ complete listing (W
descriptign) of all defined MIDI messages to date, with references to the appropri
documentation. Companies that want to implement MiIDV technology are adviseq
consult the MMA documentation that is listed in the Biography.

Although|the MIDI 1.0 Detailed Specification includes an electrical connection spe
("MIDI-DIN"), other transports (USB, Firewire, etc.) have also been approved by M
for use with MIDI Protocol. For details and;documentation of approved physical tr
please cgntact the MIDI Manufacturers Assoeciation.

The term|"MIDI" is known all around\the world as referring to the technology which i
in the MMA/AMEI documents, and\so should not be used for any other purpose. Cq
that implement MIDI technology\in their products in compliance with MMA specificat
use the ferm MIDI to describe their products, but may not use the term to desq
extensions or enhancements’that are not defined by MMA/AMEI. Only MMA/AMEI ¢

on).

ments in
Bs in the
ormation
ith basic
hte MMA
to also

cification
MA/AMEI
Qnsports,

5 defined
mpanies
ons may
ribe any
bn define

the mesgages, transport payloads, and Recommend Practices which are promoted as "MIDI"

so as to [prevent any dilution and confusion of the meaning of "MIDI". Implementer
technology shouldonsult MMA and/or AMEI (depending on the relevant market) fo
trademark usage(policies.

5 of MIDI
I specific
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MIDI (MUSICAL INSTRUMENT DIGITAL INTERFACE) SPECIFICATION 1.0
(Abridged Edition, 2015)

1 Scope

This International Standard specifies a hardware and software specification which makes it
possible to exchange symbolic music and control information between different musical
instruments or other devices such as sequencers, computers, lighting controllers, mixers, etc.
using MIDI technology (musical instrument digital interface).

2 Normative references

The following documents are referred to in the text in such a way that-some or all of their
content ¢onstitutes requirements of this document. For dated referencés, only thie edition
cited applies. For undated references, the latest edition of the referenced document {liencluding
any amemndments) applies.

IEC 60130-9, Connectors for frequencies below 3 MHz — Part'9: Circular connectors|for radio
and assogiated sound equipment

3 Terms and definitions
For the purposes of this document, the following\terms and definitions apply.

ISO and |IEC maintain terminological databases for use in standardization at the [following
addresse€ls:
e |EC Hlectropedia: available athitp://www.electropedia.org/

e |SO Online browsing platform: available at http://www.iso.org/obp
3.1
velocity

parametdgr which typieally changes the intensity and resultant volume of the note thaf is being
played and varies-according to the force applied

Note 1 to eptry:( Vfelocity is used as Key Velocity as in a piano key.

3.2
aftertouch

parameter that measures the level of intensity applied to a note after it has been played and
continues to be depressed

Note 1 to entry: Typically, Aftertouch is useful for adding vibrato or tremolo effects to a sound in much the same
way that a violin can add volume or pitch changes to a sustained note using finger vibrato or additional bowing
intensity.

3.3

modulation wheel

wheel controller found on synthesizers that players can use to progressively introduce
modulation depth to a sound


http://www.electropedia.org/
http://www.iso.org/obp
https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e
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34
pitch wheel

wheel type device, normally found to the left of a synthesizer keyboard, used to manipulate

the pitch of a played note or notes

3.5
pitch bend

activity or message, generally initiated by a pitch wheel, that smoothly raises and/or lowers

the pitch of note or chord

3.6
oscillator

C|rcu|try or_software program that gnnnrnfnc the kernel of o eynfhne|7nr sound

Note 1 to entry: In the early days, oscillators generated fairly basic sound types (sawtooth, square, py
modern synjthesizer engines, oscillators can be driven by myriad waveforms and samples.

3.7
pan
parametdr that specifies the location of a sound within the stereo field

4 General

4.1 Hardware

The hardware MIDI interface operates at 31,25 x (1< 1" %) kBd asynchronous, with g
8 data bifs (D0 to D7), and a stop bit. This makesza total of 10 bits for a period of 3]
serial byfe. The start bit is a logical 0 (current en) and the stop bit is a logical 1 (cu
Bytes argq sent LSB first.

Circuit: (pee Figure 1). 5 mA current loap type. Logical 0 is current ON. One output s
one and fonly one input. To avoid ground loops, and subsequent data errors, the tr
circuitry pnd receiver circuitry areflinternally separated by an opto-isolator (a light

Ise etc). In

start bit,
PO us per
rent off).

hall drive
Aansmitter
emitting

diode anfl a photo sensor which share a single, sealed package). The receiver shdll require

less than|5 mA to turn on. Rise and fall times should be less than 2 pus.

Connectars: DIN 5 pin( (180°) female panel mount receptacle which is spe
IEC 60130-9 as type designation IEC-04. The connectors shall be labelled "MIDI

cified in
IN" and

"MIDI OUT". Note¢that pins 1 and 3 are not used, and should be left unconnectg¢d in the

receiver and transmitter. Pin 2 of the MIDI In connector should also be left unconnect

The grounding shield connector on the MIDI jacks should not be connected to any

ed.

circuit or

chassis dround

When MIDI Thru information is obtained from a MIDI In signal, transmission may occasionally

be performed incorrectly due to signal degradation (caused by the response time of

the opto-

isolator) between the rising and falling edges of the square wave. These timing errors will
tend to add up in the "wrong direction" as more devices are chained between MIDI Thru and

MIDI In jacks. The result is that, regardless of circuit quality, there is a limit to the n
devices which can be chained (series-connected) in this fashion.

umber of
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Opto-isolator
‘ 6
2 4

F . TO

. Vo ~ UART
Rb i+ .

1 NC UpLiUIIdi
MIDI IN
MIDI THRU
From
UART
MIDI OUT
IEC
Key
Components Supplies
Ra, Rb, Rc| Re, Rf resistor R = 220 Q L +5V
Rd resistor R = 280 Q
NOTE 1 Qpto<isolator shown is Sharp PC-900. (HP 6N138 or other opto-isolator can be used with pppropriate
changes.)

NOTE 2 Gates "A" are IC or transistor.

NOTE 3 Resistors are 5 %.

Figure 1 — MIDI standard hardware

Cables shall have a maximum length of 15 m, and shall be terminated on each end by a
corresponding 5-pin DIN male plug which is specified in IEC 60130-9 as type designation
IEC-03. The cable shall be shielded twisted pair, with the shield connected to pin 2 at both
ends.

A MIDI Thru output may be provided if needed, which provides a direct copy of data coming in
MIDI In. For long chain lengths (more than three instruments), higher-speed opto-isolators
should help to avoid additive rise/fall time errors which affect pulse width duty cycle.
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MIDI communication is achieved through multi-byte "messages" consisting of one Status byte
followed by one or two Data bytes. Real-Time and Exclusive messages are an exception.

A MIDI-equipped instrument typically contains a receiver and a transmitter. Some instruments
may contain only a receiver or only a transmitter. A receiver accepts messages in MIDI format
and executes MIDI commands. It consists of an opto-isolator, Universal Asynchronous
Receiver/Transmitter (UART), and any other hardware needed to perform the intended
functions. A transmitter originates messages in MIDI format, and transmits them by way of a
UART and line driver.

MIDI ma’hﬂ_LmsﬂbLLmLa_usmLMlm;mmnalmwmm_m_emaDthmeber of
instruments in a music system and to change system configurations to meet changing

requiremgnts.

MIDI megsages are sent over any of 16 channels which are used for a variety of performance
informatipn. There are five major types of MIDI messages: Channel Moice, Channel Mode,

System Gommon, System Real-Time and System Exclusive.

A MIDI dvent is transmitted as a "message" and consists of one‘er more bytes. Figure 2 to

Figure 5 phow the structure and classification of MIDI data.

Byte

Status Byte Data Byte
(80H — FFH) (00H — 7FH)
IEC
Figure 2 — Types of MIDI bytes
Message
type
]
I |
Channel System
Message Message
1
| ] | ]
Channel Channel System System System
Voice Mode Exclusive Common Real Time
Message Message Message Message Message

Figure 3 — Types of MIDI messages

IEC
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4.3 Mgssage types

4.3.1

Message

4.3.2
A Chann|

sixteen MIDI channels and four bits to define the message (see Annex A). Channel n
by intended for the receivers in a ‘system whose channel number matches the

are ther
channel

An instru
receives

in, is refgrred to as its "Basic Chanhel". An instrument may be set up to receive per

data on

Channeld". These multiple-channel situations will be discussed in more detail later (s

There arg two types of Channel messages: Voice and Mode.

e VOIC
Chan

e MOD

over zfn instrument's Basic Channel.

4.3.3

Status Byte

Status Byte Data Byte

Status Byte Data Byte Data Byte

IEC

Figure 4 — Structure of a single message

Status byte H Data byte H EOADYLE

IEC

Figure 5 — Structure of System Exclusive message

General

5 are divided into two main categories: Channel and System.

Channel messages

lel message uses four bits in the Status‘byte to address the message f{

umber encoded into the Status byte.

o one of
hessages

ment can receive MIDI messages on more than one channel. The channel i
its main instructions, such-gs which program number to be on and what m

multiple channels (including the Basic Channel). These are referred to 4

F: To control an instrument's voices, Voice messages are sent over t
nels.

E: To define the instrument's response to Voice messages, Mode messages

which it
de to be
formance
s "Voice
pe 4.5).

he Voice

are sent

System messages

System messages are not encoded with channel numbers. There are three types of System

message

s: Common, Real-Time, and Exclusive.

e COMMON: Common messages are intended for all receivers in a system regardless of
channel.

¢ REAL-TIME: Real-Time messages are used for synchronization and are intended for all
clock-based instruments in a system. They contain Status bytes only — no Data bytes.
Real-Time messages may be sent at any time — even between bytes of a message which
has a different status. In such cases the Real-Time message is either acted upon or
ignored, after which the receiving process resumes under the previous status.
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e EXCLUSIVE: Exclusive messages can contain any number of Data bytes, and can be
terminated either by an End of Exclusive (EOX) or any other Status byte (except Real
Time messages). An EOX should always be sent at the end of a System Exclusive
message. These messages include a Manufacturer's Identification (ID) code. If a receiver
does not recognize the ID code, it should ignore the following data.

So that other users and third party developers can fully access their instruments,
manufacturers shall publish the format of the System Exclusive data following their ID
code. Only the manufacturer can define or update the format following their ID.

4.4 Data types
4.41 General

There ar¢ two types of bytes sent over MIDI: Status Bytes and Data bytes.

4.4.2 Btatus bytes
4.4.2.1 General

Status bytes are eight-bit binary numbers in which the Most Significant Bit (MSB) is set
(binary 1). Status bytes serve to identify the message type, that,is,_the purpose of|the Data
bytes which follow it. Except for Real-Time messages, new Status‘bytes will always ¢ommand
a receivelr to adopt a new status, even if the last message wasot completed.

4.4.2.2 Running status

For Voicg and Mode messages only. When a Status' byte is received and procegsed, the
receiver will remain in that status until a different,Status byte is received. Therefdre, if the
same Stgtus byte would be repeated, it can optionally be omitted so that only the Dpta bytes
need to be sent. Thus, with Running Status;ia complete message can consist of gnly Data
bytes.

Running |Status is especially helpful when sending long strings of Note On/Off mlessages,
where "Njote On with Velocity of 0" is\used for Note Off.

Running [Status will be stopped when any other Status byte intervenes. Real-Time messages
should not affect Running Status.

4.4.2.3 Unimplemented status

Any statlis bytes, @nd subsequent data bytes, received for functions not implemented in a
receiver should be‘ignored.

4.4.2.4 Undefined status

All MIDI instruments should be careful to never send any undefined status bytes. If an
instrument receives any such code, it should be ignored without causing any problems to the
system. Care should also be taken during power-up and power-down that no messages be
sent out the MIDI Out port. Such noise, if it appears on a MIDI line, could cause a data or
framing error if the number of bits in the byte is incorrect.

4.4.3 Data bytes

Following a Status byte (except for Real-Time messages) there are either one or two Data
bytes which carry the content of the message. Data bytes are eight-bit binary numbers in
which the Most Significant Bit (MSB) is always set to binary 0. The number and range of Data
bytes which shall follow each Status byte are specified in Annex A and Annex B. For each
Status byte the correct number of Data bytes shall always be sent. Inside a receiver, action
on the message should wait until all Data bytes required under the current status are received.
Receivers should ignore Data bytes which have not been properly preceded by a valid Status
byte (with the exception of "Running Status," explained above).


https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

IEC 63035:2017 © IEC 2017 -13 -

4.5 Channel modes

Synthesizers and other instruments contain sound generation elements called voices. Voice
assignment is the algorithmic process of routing Note On/Off data from incoming MIDI
messages to the voices so that notes are correctly sounded.

NOTE When we refer to an "instrument", please note that it is possible for one physical instrument to act as
several virtual instruments (i.e. a synthesizer set to a 'split' mode operates like two individual instruments). Here,
"instrument" refers to a virtual instrument and not necessarily one physical instrument.

Four Mode messages are available for defining the relationship between the sixteen MIDI
channels and the instrument's voice assignment. The four modes are determined by the
properties Omni (On/Off), Poly, and Mono. Poly and Mono are mutually exclusive, i.e., Poly

disables Mono, and vice versa. Omni, when on, enables the receiver to receive Voice

messagep on all voice Channels. When Omni is off, the receiver will accept Voice\messages

from only selected Voice Channel(s). Mono, when on, restricts the assignment'of Yoices to

just one |voice per Voice Channel (Monophonic.) When Mono is off (Poly Of),“a number of

voices mfay be allocated by the Receiver's normal voice assignment (Polyphonic) alggrithm.

For a redeiver assigned to Basic Channel "N," (1 to 16) the four possible modes arising from

the two Mlode messages are shown in Table 1.

Table 1 — Modes for receiver
Mode Omni Poly/Mono Description

1 On Poly Voice messages are received from all Voice channels and assigned to
voices polyphonically.

2 On Mono Voice messages are(received from all Voice Channels, and conjrol only
one voice, monophenically.

3 Off Poly Voice messages are received in Voice channel N only, and are pssigned
to voices polyphonically.

4 Off Mono Voice imessages are received in Voice channels N through N+M-1, and
assigned monophonically to voices 1 through M, respectively. The
number of voices "M" is specified by the third byte of the Mono Mode
Message.

Four modles are applied-to’/ transmitters (also assigned to Basic Channel N) (see [lable 2).

Transmitfers with no channel selection capability should transmit on Basic Channel 1|(N=1).

Table 2 — Modes for transmitter
Mode Omni Poly/Mono Description

1 On Dnl\]: Al voice messages—are transmitted in Channgl N

2 On Mono Voice messages for one voice are sent in Channel N.

3 Off Poly Voice messages for all voices are sent in Channel N.

4 Off Mono Voice messages for voices 1 through M are transmitted in Voice Channels
N through N+M-1, respectively. (Single voice per channel).

A MIDI receiver or transmitter operates under only one Channel Mode at a time. If a mode is
not implemented on the receiver, it should ignore the message (and any subsequent data
bytes), or switch to an alternate mode, usually Mode 1 (Omni On/Poly).

Mode messages will be recognized by a receiver only when received in the instrument's Basic
Channel — regardless of which mode the receiver is currently assigned to. Voice messages
may be received in the Basic Channel and in other Voice Channels, according to the above
specifications.
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Since a single instrument may function as multiple "virtual" instruments, it can thus have more

than one basic channel. Such an instrument behaves as though it is more than one
and each receiver can be set to a different Basic Channel. Each of these receivers

receiver,
may also

be set to a different mode, either by front panel controls or by Mode messages received over
MIDI on each basic channel. Although not a true MIDI mode, instruments operating in this

fashion are described as functioning in "Multi Mode."

An instrument's transmitter and receiver may be set to different modes. For exa

mple, an

instrument may receive in Mono mode and transmit in Poly mode. It is also possible to

transmit and receive on different channels. For example, an instrument may re
Channel 1 and transmit on Channel 3.

ceive on

4.6 PW
It is recoinmended that at power-up, the basic channel should be set to 1, and the 'mg

Omni OnfPoly (Mode 1). This, and any other default conditions for the particular in
should be¢ maintained indefinitely (even when powered down) until instrument pane
are operated or MIDI data is received. However, the decision to implement the abog
totally up|to the designer.

5 MIDIl implementation chart instructions

5.1 Infroduction

The standard MIDI implementation chart is used as\a' quick reference of transnj
receiver [functions so that users can easily recognize what messages and func
implemented in the instrument. This chart should e included in the users manual o
products] For example, if a user intends to connect two MIDI instruments, they might
the "Trampsmitted" part of one instrument's .chart, with the "Recognized" part of
instrument's chart by overlapping them. Forcthis reason, each chart should be the s
and have] the same number of lines.

mplate is provided in Table/D.1.

[LINEAR WAVETABLE SYNTHESIZER].
b) The ifem "Modet} should be used for the model number, such as "LW-1".

c) The Hody ofithe implementation chart is divided into four columns. The first colu
specific fungtion or item, the next two columns give information on whether the
functipnlis~transmitted and/or received, and the fourth column is used for rem4d

de set to
strument,
controls
ve is left

itter and
ions are
f all MIDI
compare
he other
ame size

such as,

mn is the
specified
rks. This

last ¢

5.3 Function description

5.3.1 Basic Channel
e Default: Channel which is assigned when power is first applied to instrument.

e Changed: Channels which can be assigned from the instrument's front panel.

5.3.2 Mode

e Default: This is the channel mode used by a Transmitter and Receiver when power is first
applied. This should be written as Mode x (where x is 1 through 4), as shown on the

bottom of sheet.

e Messages: These are the mode messages which can be transmitted or received, such as
OMNI ON/OFF, MONO ON, and POLY ON. MONO ON and POLY ON may be written in

the short form "MONO", "POLY".
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o Altered: This shows the channel modes which are not implemented by a receiver and the
modes which are substituted. For example, if the receiver cannot accept "MONO ON"
mode, but will switch to "OMNI ON" mode in order to receive the MIDI data, the following
expression should be used: "MONO ON > OMNI ON" or "MONO > OMNI".

5.3.3 Note Number

e Note Number: The total range of transmitted or recognized notes.

e True Voice: Range of received note numbers falling within the range of true notes
produced by the instrument.

5.3.4 Velocity

Note O Naota f'\-F-F \alaoeiv—do maarlead ath ~on AN £,

RB
™NOTC v-CTOTTtY To— rrraricco—wroT—arT © TOT LLRRY ~4

d—er—arn—q for not
entloned how the the On or

implemented. In the space following the "o" or "x", it may be
Off data Is being transmitted.

5.3.5 Aftertouch

"o" for implemented or "x" for not implemented.

5.3.6 Pitch Bend

"o" for implemented or "x" for not implemented.

5.3.7 Control Change

Space is| given in this area for listing of any impléemented control numbers. An "o" or "x
should bge placed in the appropriate Transmitted or Recognized column, and the fynction of
the specified control number should be listed_in the Remarks column.

5.3.8 Program Change

"o" for implemented or an "x" for met implemented. If implemented, the range of [numbers
should b¢ included.

True # (Number): The range-of the program change numbers which correspond to the actual
number df patches selected!

5.3.9 System Exclusive

"o" for implemented or "x" for not implemented. A full description of the instrument's System
Excluswe |mplementat|on should be included on separate pages.

5.3.10 System Common
o" for implemented or "x" for not implemented. The following abbreviations are used:

e Song Pos = Song Position
e Song Sel = Song Select
e Tune = Tune Request
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5.3.11 System Real Time
"0" for implemented or "x" for not implemented. The following abbreviations are used:

e Clock = Timing Clock

¢ Commands = Start, Continue and Stop
5.3.12 Aux. messages
"0" for implemented or an "x" for not implemented. The following abbreviations are used:

e Aux = Auxiliary

o Activeg=Semse—Active-Sersing
5.3.13 Notes

The "Notes" column can be any comments such as:

Power Up messages transmitted, implementation of program changés)yto additional memory
banks, efc.
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Annex A
(normative)

mary of MIDI messages

The following table lists many of the major MIDI messages in numerical (binary) order.
1 is intended as an overview of MIDI. Additional messages and their detailed
explanations are listed in The
Confirmation of Approvals (see Bibliography).

Table A.

Complete MIDI 1.0 Detailed Specification and in the

Some Status Numbers are reserved for future extension. Those numbers should not be used

in any pr

duct that is promoted as being "MIDI| compatible" until defined by MMA/AM

Table A.1 — MIDI Specification 1.0 message summary

Stafus Data Byte(s) Description
D7--1-DO D7----D0
Channel Voice Messages [nnnn = 0 to 15 (MIDI Channel Number+1 to 16)]
1000nnnn Okkkkkkk Note Off event.

Ovvvvvvv This message is sent when a note\is released (ended). (kkkkkkk) is
the key (note) number. (vvvwiyv)is the velocity.

1001nnnn Okkkkkkk Note On event.

Ovvvvvvv This message is sent\when a note is depressed (start). (kkkkkkk) is
the key (note) number: (vvvvvvv) is the velocity.
Vvvvvvy = 0: Note Off (with velocity of 64)

1010nnnn Okkkkkkk Polyphonic Key Pressure (Aftertouch).

Ovvvvvvv This méssage is most often sent by pressing down on the key after it
"bottoms out". (kkkkkkk) is the key (note) number. (vvvvvvv] is the
pressure value.

1011nnnn Occcccce Control Change.

Ovvvvvvv This message is sent when a controller value changes. Controllers
include devices such as pedals and levers. Controller numbrs 120
to 127 are reserved as "Channel Mode Messages" (below). [ccceecc)
is the controller number (0 to 119). (vvvvvvv) is the controll¢r value
(0 to 127). (see Annex B)

1100nnnn| Oppppppp Program Change.
This message is sent when the patch number changes. (ppppppp) is
the new program number.

1101nnnn| Ovvvvvvv Channel Pressure (Aftertouch).
This message is most often sent by pressing down on the key after it
"bottoms out”. This message Is different from Polyphonic Key
Pressure (Aftertouch). Use this message to send the single greatest
pressure value (of all the current depressed keys). (vvvvvvv) is the
pressure value.

1110nnnn ontmi Pitch Wheel Change.

Ommmmmmm This message is sent to indicate a change in the pitch wheel. The
pitch wheel is measured by a fourteen bit value. Center (no pitch
change) is 2000 H. Sensitivity is a function of the transmitter. ()
are the least significant 7 bits. (mmmmmmm) are the most significant
7 bits.

Channel Mode Messages
1011nnnn Occccccc Channel Mode Messages.
Ovvvvvvv This is the same Status Byte value as the Control Change, but
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Status Data Byte(s) Description
D7----D0 D7----D0

implements Mode control and special message by using reserved

controller numbers 120 to 127. The commands are:

— All Sound Off. When All Sound Off is received, all oscillators will
turn off, and their volume envelopes are set to zero as soon as
possible.

. ¢ =120, v = 0: All Sound Off

— Reset All Controllers. When Reset All Controllers is received, all
controller values are reset to their default values. (see
Bibliography, RP-015 for defaults and specific Recommended
Practices for other specified applications).

. ¢ = 121, v = x: Value shall only be zero unless otherwise
allowed in a specific Recommended Practice.

— Local Control. When Local Control is Off, all instrumgents on a
given channel will respond only to data received oyer MIDI.
Played data, etc. will be ignored. Local Control.On restores the
functions of the normal controllers.

. c =122, v = 0: Local Control Off
. ¢ =122, v =127: Local Control On
— All Notes Off. When an All Notes Off is received, all pscillators
will turn off.
. c =123, v = 0: All Notes Off
. c =124, v = 0: Omhi*Mode Off
. ¢ =125, v=0: Omni Mode On
. c = 126, ¥~> M: Mono Mode On (Poly Off) wherg M is the
number-of channels (Omni Off) or 0 (Omni On)
. c =127, v = 0: Poly Mode On (Mono Off)
(Notese= 124 to 127 also cause All Notes Off)
System €ommon Messages
11110000 Oiiiiiii System Exclusive.
[Oiiiiiii This message type allows manufacturers to create their owr
,,,,,,, messages (such as bulk dumps, patch parameters, and othgr non-
Oiiiiii] spec data) and provides a mechanism for creating additiongl MIDI
0ddddddd Specification messages. The Manufacturer's ID code (assigned by

MMA or AMEI) is either 1 byte (Qiiiiiii) or 3 bytes (Qiiiiiii Qiiiii{i Oiiiiiii).

--- Two of the 1 Byte IDs are reserved for extensions called Unfiversal

Exclusive Messages, which are not manufacturer-specific. If a

s instrument recognizes the ID code as its own (or as a suppprted
oddddddd Universal message)_it will listen to the r_est of_ the message _

(0ddddddd). Otherwise, the message will be ignored. (Real{Time

11110111 messages only may be interleaved with a System Exclusive]) (see

Annex C)

11110001 Onnndddd MIDI Time Code Quarter Frame.
nnn = Message Type
dddd = Values
11110010 ol Song Position Pointer.
Ommmmmmm This is an internal 14 bit register that holds the number of MIDI beats
(1 beat= six MIDI clocks) since the start of the song. (lllllll) are the
least significant 7 bits. (mmmmmmm) are the most significant 7 bits.
11110011 Osssssss Song Select.
The Song Select specifies which sequence or song is to be played.
11110100 (Reserved)
11110101 (Reserved)
11110110 Tune Request.

Upon receiving a Tune Request, all analog synthesizers should tune
their oscillators.
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Status Data Byte(s) Description
D7----D0 D7----DO

11110111 End of Exclusive.

Used to terminate a System Exclusive dump (see Annex C).
System Real-Time Messages

11111000 Timing Clock.
Sent 24 times per quarter note when synchronization is required.

11111001 (Reserved)

11111010 Start.
Start the current sequence playing from the beginning. (This
message will be followed with Timing Clocks).

11111011 Continue.
Continue at the point the sequence was Stopped,

11111100 Stop.
Stop the current sequence.

11111101 (Reserved)

11111110 Active Sensing.
This message is intended to be 'sent repeatedly to tell the rgceiver
that a connection is alive. US¢ of this message is optional. \Vhen
initially received, the receiver will expect to receive another|Active
Sensing message each 300 ms (max), and if it does not theh it will
assume that the connection has been terminated. At termination, the
receiver will turn off*all voices and return to normal (non- adtive
sensing) operation.

11111111 Reset.
Reset allcreceivers in the system to power-up status. This should be

used sparingly, preferably under manual control. In particul
should not be sent on power-up.

r, it
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Annex B
(normative)

Control Change messages (Data bytes)

B.1 Control Change messages and Channel Mode messages

Table B.1 lists all currently defined Control Change messages and Channel Mode messages,
in control number order.

Registered Parameter Numbers (RPNs) are an extension to the Control Change message for

setting adiditional parameters. Table B.2 lists all currently defined RPNs.
Some Cdntrol Numbers and Parameter Numbers are reserved for future extension.

Tlable B.1 — Control Changes and Mode Changes (Status bytes 176 to 191)

Control Number

(3"d Byte Value) . 3 Byte Value

Control Function
Decimal Binary Hex Value U:zd
0 00000000 00 Bank Select 0 to 127 MSB
1 00000001 01 Modulation Wheel or Lever 0 to 127 MSB
2 00000010 02 Breath Controller 0to 127 MSB
3 00000011 03 (Reserved) 0 to 127 MSB
4 00000100 04 Foot Controller 0to 127 MSB
5 00000101 05 Portamento-Time 0 to 127 MSB
6 00000110 06 Data Enfry MSB 0 to 127 MSB
7 00000111 07 Channel Volume (formerly Main Volume) 0 to 127 MSB
8 00001000 08 Balance 0 to 127 MSB
9 00001001 09 (Reserved) 0 to 127 MSB
10 00001010 0A Pan 0to 127 MSB
11 00001011 0B Expression Controller 0 to 127 MSB
12 00001100 0oC Effect Control 1 0to 127 MSB
13 00001101 oD Effect Control 2 0 to 127 MSB
14 00001110 OE (Reserved) 0to 127 MSB
15 00001111 OF (Reserved) 0to 127 MSB
16 00010000 10 General Purpose Controller 1 0 to 127 MSB
17 00010001 11 General Purpose Controller 2 0 to 127 MSB
18 00010010 12 General Purpose Controller 3 0 to 127 MSB
19 00010011 13 General Purpose Controller 4 0 to 127 MSB
00010100 14 to 0to 127
20 to 31 to 1E (Reserved) MSB
00011111

32 00100000 20 LSB for Control 0 (Bank Select) 0to 127 LSB
33 00100001 21 tg\l/?,el;())r Control 1 (Modulation Wheel or 0 to 127 LSB
34 00100010 22 LSB for Control 2 (Breath Controller) 0to 127 LSB
35 00100011 23 LSB for Control 3 (Reserved) 0 to 127 LSB
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Control Number
3rd Byte Value
(2" Byte Value) Control Function
Decimal Binary Hex Value Uzzd
36 00100100 24 LSB for Control 4 (Foot Controller) 0 to 127 LSB
37 00100101 25 LSB for Control 5 (Portamento Time) 0to 127 LSB
38 00100110 26 LSB for Control 6 (Data Entry) 0to 127 LSB
39 00100111 27 kAS;I?nfs/gl(fj?nnér)ol 7 (Channel Volume, formerly 0 to 127 LSB
40 00101000 28 LSB for Control 8 (Balance) 0 to 127 LSB
41 06404004 29 LSB-for-Contret-9-(Reserved) O-te—42F LSB
42 00101010 2A LSB for Control 10 (Pan) 0 to 127 LSB
43 00101011 2B LSB for Control 11 (Expression Controller) 0to 127 LSB
44 00101100 2C LSB for Control 12 (Effect control 1) 0 to 127 LSB
45 00101101 2D LSB for Control 13 (Effect control 2) Ofto, 427 LSB
46 00101110 2E LSB for Control 14 (Reserved) O0to 127 LSB
47 00101111 2F LSB for Control 15 (Reserved) 0 to 127 LSB
48 00110000 30 Ié?)lgt:gﬂ;o1n)trol 16 (General Purpose 0 to 127 LSB
49 00110001 31 Ié?)lgt:gﬂ;o;)trol 17 (General Purpose 0to 127 LSB
50 00110010 39 I(_:?)Etig:'lgo;)trol 18 (GeneraNPurpose 0to 127 LSB
51 00110011 33 IE:?;EJS{I;O:)”OI 19 (General Purpose 0to 127 LSB
52 00110100 34 LSB for Control 20 (Reserved) 0to 127 LSB
53 00110101 35 LSB for Control 21 (Reserved) 0 to 127 LSB
54 00110110 36 LSB-far Control 22 (Reserved) 0 to 127 LSB
55 00110111 37 LSB/for Control 23 (Reserved) 0to 127 LSB
56 00111000 38 LSB for Control 24 (Reserved) 0 to 127 LSB
57 00111001 39 LSB for Control 25 (Reserved) 0to 127 LSB
58 00111010 3A LSB for Control 26 (Reserved) 0 to 127 LSB
59 00111041 3B LSB for Control 27 (Reserved) 0 to 127 LSB
60 00144400 3C LSB for Control 28 (Reserved) 0to 127 LSB
61 00411101 3D LSB for Control 29 (Reserved) 0to 127 LSB
62 B+ 3E ESBfor-Contret-36{Reserved) O-to—1+2F LSB
63 00111111 3F LSB for Control 31 (Reserved) 0 to 127 LSB
64 01000000 40 Damper Pedal On/Off (Sustain) < 63 off, > 64 on -
65 01000001 41 Portamento On/Off < 63 off, > 64 on ---
66 01000010 42 Sostenuto On/Off < 63 off, > 64 on ---
67 01000011 43 Soft Pedal On/Off < 63 off, > 64 on -
< 63 Normal,
68 01000100 44 Legato Footswitch ---
> 64 Legato

69 01000101 45 Hold 2 < 63 off, > 64 on ---
70 01000110 46 Sound Controller 1 (default: Sound Variation) | 0 to 127 ---
71 01000111 47 ﬁﬁzrr:git(;;)ntroller 2 (default: Timbre/Harmonic | 0 to 127 .
72 01001000 48 Sound Controller 3 (default: Release Time) 0 to 127 ---
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Control Number
o 3'd Byte Value
(27" Byte Value) Control Function
Decimal Binary Hex Value Uzzd
73 01001001 49 Sound Controller 4 (default: Attack Time) 0 to 127 ---
74 01001010 4A Sound Controller 5 (default: Brightness) 0to 127 ---
Sound Controller 6 (default: Decay Time — 0to 127
5 01001011 ) 48 see Bibliography, RP-021)
Sound Controller 7 (default: Vibrato Rate — 0to 127
6 01001100 | 4C see Bibliography, RP-021)
77 01001101 a0 Sound Controller 8 (default: Vibrato Depth — 0to 127 .
See Biblfograpny, RP-02T)
Sound Controller 9 (default: Vibrato Delay — 0 to 127
78 01001110 | 4E see Bibliography, RP-021)
Sound Controller 10 (default undefined — see | 0 to 127
9 01001111 ) 4F Bibliography, RP-021)
80 01010000 50 General Purpose Controller 5 0.t0’127 ---
81 01010001 51 General Purpose Controller 6 0 to 127 ---
82 01010010 52 General Purpose Controller 7 0 to 127 ---
83 01010011 53 General Purpose Controller 8 0 to 127 ---
84 01010100 54 Portamento Control 0to 127 ---
85 01010101 55 (Reserved) --- ---
86 01010110 56 (Reserved) --- ---
87 01010111 57 (Reserved) --- ---
88 01011000 58 High Resolution V.élocity Prefix 0to 127 -
89 01011001 59 (Reserved) --- ---
90 01011010 5A (Reserved) --- ---
Effects 1°Depth 0 to 127
(default: Reverb Send Level — see .
o1 01011011 158 | Bibliography, RP-023)
(formerly External Effects Depth)
92 01011100 5C Effects 2 Depth (formerly Tremolo Depth) 0to 127 ---
Effects 3 Depth 0 to 127
(default: Chorus Send Level — see .
93 01011804 18D | Bipliography, RP-023)
(formerly Chorus Depth)
Effcbtb 4 DU}Jt:I (fUIIIIUI:y CU:CDtC [DUtUIIC] G tU 127 e
94 01011110 5E Depth)
95 01011111 5F Effects 5 Depth (formerly Phaser Depth) 0 to 127 ---
Data Increment (Data Entry +1) (see .
96 01100000 60 Bibliography, RP-018) N/A
Data Decrement (Data Entry -1) (see
97 01100001 61 Bibliography, RP-018) N/A ---
08 01100010 62 Egg-Regmtered Parameter Number (NRPN) — | 0 to 127 LSB
99 01100011 63 “NA%néReglstered Parameter Number (NRPN) — | 0 to 127 MSB
100 01100100 64 Registered Parameter Number (RPN) — LSB 0 to 127 LSB
(see Annex B.2)
101 01100101 65 Registered Parameter Number (RPN) — MSB 0to 127 MSB
(see Annex B.2)
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Control Number
o 3rd Byte Value
(27" Byte Value) Control Function
Decimal Binary Hex Value Uzzd
01100110
1(1)3 to to gg to (Reserved) - -
01110111
120 01111000 78 [Channel Mode Message] All Sound Off 0 ---
[Channel Mode Message] Reset All .
121 01111001 79 Controllers (see Bibliography, RP-015) 0
122 01111010 7A [Channel Mode Message] Local Control 0 off, 127 on .
On/Off
123 01111011 7B [Channel Mode Message] All Notes Off 0 ---
124 01111100 7C [Channel Mode Message] Omni Mode Off (+ 0 .
all notes off)
125 01111101 7D [Channel Mode Message] Omni Mode On (+ 0 .
all notes off)
Note: This equals
the number of
channels, or zero
126 01111110 7E [Channel Mode Message] Mono Mode On\(+ if the number of .
poly off, + all notes off) channels equals
the number of
voices in the
receiver.
127 01111111 7F [Channel Mode Message] Poaly Mode On (+ 0 .
mono off, +all notes off)
NOTE Cpntroller numbers 120 to 127 are reserved for Channel Mode Messages, which rather than ¢ontrolling
sound parfameters, affect the channel's operating modei(see Annex A).

B.2 Registered Parameter numbers

To set or[change the value of\a Registered Parameter:

a) Send|two Control Change messages using Control Numbers 101 (65H) and 100] (64H) to
select the desired ‘Registered Parameter Number, as per Table B.2.

b) To se¢t the selected Registered Parameter to a specific value, send a Contro|l Change
messpges tothe Data Entry MSB controller (Control Number 6). If the selected Registered
Parameter requires the LSB to be set, send another Control Change message to|the Data
Entry|LSBController (Control Number 38).

C) To makKe a refative agjustment 10 the selecCted Registered Farameters current v lue, use

the Data Increment or Data Decrement controllers (Control Numbers 96 and 97).
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Table B.2 — Registered Parameter numbers

Parameter Number

MSB: Control 101

LSB: Control 100

Parameter Function

Data Entry Value

(65H) Value (64H) Value
MSB = +/- semitones 2
00H Pitch Bend Sensitivity
LSB =+/- cents P
Resolution Error! cents °
Channel Fine Tuning —  0O0H 00H = -100 cents ®
01H (formerly Fine Tuning — see —  40H O0H = A440
Bibliography, RP-022)
— 7FH 7FH = +100 cents P
Only MSB used
Channel Coarse Tuning Resolution 100(cents P
- = b
00H 02H (formerly Coarse Tuning — see 00H 6400 cents
Bibliography, RP-022) —  40H'="A240
- 7FH™= 46300 cen{s P
03H Tuning Program Change Tuning Program Number
04H Tuning Bank Select Tuning Bank Number
For General MIDI Levgl 2, see
05H Modulation Depth Range Bibliography, RP-024
(see Bibliography, RR<024) For other systems, defined by
manufacturer
06H to 7FH (Reserved)
01H to 3¢H (Reserved)
Three Dimensional Sound Controllers
00H Azimuth Angle see Bibliography, RP049
01H Etevation Angle see Bibliography, RP-049
02H Gain see Bibliography, RP049
03H Distance Ratio see Bibliography, RP-049
3DH 04H Maximum Distance see Bibliography, RP-049
05H Gain at Maximum Distance see Bibliography, RP049
06H Reference Distance Ratio see Bibliography, RP-049
07H Pan Spread Angle see Bibliography, RP049
08H Roll Angle see Bibliography, RP-049
09H to 7FH (Reserved)
3EH to 7EH {Reserved)
Setting RPN to 7FH will disable
the data entry, data increment,
7FH Null Function Number for RPN/NRPN and data decrement controllers
until a new RPN or NRPN is
selected.
NOTE

a2  semitone:

1 semitone = Error! oct

b cent:

1 cent = Error! oct
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Annex C
(normative)

System Exclusive messages

System Exclusive messages

Table C.1 shows the format of System Exclusive messages.

Table C.1 — System Exclusive messages

Status Data Bytes Description
Hex Binary
FOH 11110000 SOX: Start of System Exclusive Status Byte

Oiiiiiii System Exclusive ID number 2
(00 to 7CH) Manufacturer Identification
(7DH) Non Commercial Systém Exclusive ID
(7EH) Non-Real Time, System Exclusive
(7FH) Real TimesSystem Exclusive

0ddddddd Any number of data bytes\smay be sent here, for any purpoge, as
long as they all have.a zero in the most significant bit °

0ddddddd

F7H 11110111 EOX: Endiof System Exclusive

a8 —  Mgpnufacturer identification (0 to 124). If the first byte of this ID is 0, the following two bytes arp used as

eftensions to the Manufacturer ID. A Manufacturer ID may be obtained from the MIDI Manyfacturers
Agsociation and the Association of Music€al Electronics Industry for Japanese manufacturers.

— ID|7DH (125) is reserved for non-commercial use (e.g. schools, research, etc.) and is not to bg used on
anly product released to the publig:

— ID| 7TEH (126) and 7FH «(127) are used for Universal System Exclusive extensions to |the MIDI
specification. See Table.C:2 for a listing of currently defined Non-Real Time and Real Time megsages.

b All byfes between the System Exclusive Status byte and EOX shall have zeroes in the Most Significant Bit —
which|therefore makes them Data Bytes — with the exception of System Real Time Status Bytep (F8H to
FFH) [(see Annex AY.“Any other Status Byte that appears between the SOX (FOH) and EOX (F7H) will
terminate the System Exclusive message.

C.2 Univeéersal Syetpm Exclusive messages

Table C.2 lists all currently defined Universal System Exclusive Messages.

Universal System Exclusive Messages are defined as Real Time or Non-Real Time, and are
used for extensions to MIDI that are not intended to be manufacturer exclusive (despite the
name).

Many of these messages are defined in The Complete MIDI 1.0 Detailed Specification and
Confirmation of Approvals (see Bibliography). Others are defined in Recommended Practice

documentation (see Bibliography).

Some Sub-ID Numbers are reserved for future extension.
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Table C.2 — Universal System Exclusive messages

Non-Real Time (7EH)

Sub-ID 1 Sub-ID 2 Description
00 (Reserved)
01 Sample Dump Header
02 Sample Data Packet
03 Sample Dump Request
nn MIDI Time Code
00 Special
01 PURch Tn Points
02 Punch Out Points
03 Delete Punch In Point
04 Delete Punch Out Point
05 Event Start Point
06 Event Stop Point
04 07 Event Start Points with additionalNinfo.
08 Event Stop Points with additional info.
09 Delete Event Start Poiat
0A Delete Event Stop+Point
0B Cue Points
0C Cue Pointsywith additional info.
0D Delete Gue Point
0E Event.Name in additional info.
OF to 7F (Reserved)
nn Sample Dump Extensions
00 (Reserved)
01 Loop Points Transmission
02 Loop Points Request
03 Sample Name Transmission
05 04 Sample Name Request
05 Extended Dump Header
06 Extended Loop Points Transmission
07 Extended | oop Paints Reqiiest
08 to 7F (Reserved)
nn General Information
00 (Reserved)
06 01 Identity Request
02 Identity Reply
03 to 7F (Reserved)
nn File Dump
00 (Reserved)
01 Header
07
02 Data Packet
03 Request
04 to 7F (Reserved)
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Non-Real Time (7EH)

Sub-ID 1 Sub-ID 2 Description
nn MIDI Tuning Standard (Non-Real Time)
00 Bulk Dump Request
01 Bulk Dump Reply
02 (Reserved)
03 Tuning Dump Request
04 Key-Based Tuning Dump
08 05 Scale/Octave Tuning Dump, 1 byte format
06 Scale/Octave Tuning Dump. 2 byte format
07 Single Note Tuning Change with Bank Select
08 Scale/Octave Tuning, 1 byte format
09 Scale/Octave Tuning, 2 byte format
OA to 7F (Reserved)
nn General MIDI
00 (Reserved)
01 General MIDI 1 System On
09 02 General MIDI System Off
03 General MIDI 2 System On
04 to 7F (Reserved)
nn Downloadable Sounds
00 (Reserved)
01 Turn OLS On
0A 02 Turn DLS Off
03 Turn DLS Voice Allocation Off
04 Turn DLS Voice Allocation On
05to 7F (Reserved)
nn File Reference Message
00 (Reserved)
01 Open File
0B 02 Select or Reselect Contents
03 Open File and Select Contents
04 Close File
05to 7F (Reserved)
nn MIDI Visual Control
0c 00 to 7F MVC Commands (see Bibliography, RP-050)
0D to 7A (Reserved)
7B -- End of File
7C -- Wait
7D -- Cancel
7E -- NAK
7F -- ACK
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Real Time (7FH)

Sub-ID #1 Sub-ID #2 Description
00 (Reserved)
nn MIDI Time Code
00 (Reserved)
01 01 Full Message
02 User Bits
03 to 7F (Reserved)
nn MIDI Show Control
02 00 MSC Extensions
01 to 7F MSC_Qom_mands (see The Complete MIDI 1.0 Detailed
Specification)
nn Notation Information
00 (Reserved)
01 Bar Number
03 02 Time Signature (Immediate)
03 to 41 (Reserved)
42 Time Signature (Delayed)
43 to 7F (Reserved)
nn Device Control
00 (Reserved)
01 Master Volume
02 Master-Balance
04
03 Master Fine Tuning
04 Master Course Tuning
05 Global Parameter Control
06 to 7F (Reserved)
nn Real Time MTC Cueing
00 Special
01 Punch In Points
02 Punch Out Points
03 (Reserved)
04 (Reserved)
65 Evert-Startpoimts
06 Event Stop points
05 07 Event Start points with additional info.
08 Event Stop points with additional info.
09 (Reserved)
0A (Reserved)
0B Cue points
0oC Cue points with additional info.
0D (Reserved)
0E Event Name in additional info.
OF to 7F (Reserved)
06 nn MIDI Machine Control Commands
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Real Time (7FH)

Sub-ID #1 Sub-ID #2 Description
00 to 7F MMC. (;ommands (see The Complete MIDI 1.0 Detailed
Specification)
nn MIDI Machine Control Responses
07 00 to 7F MMC Responses (see The Complete MIDI 1.0 Detailed
Specification)
nn MIDI Tuning Standard (Real Time)
00 to 01 (Reserved)
02 Single Note Tuning Change
08 83-te-06 {Reserved)
07 Single Note Tuning Change with Bank Select
08 Scale/Octave Tuning, 1 byte format
09 Scale/Octave Tuning, 2 byte format
OA to 7F (Reserved)
nn Controller Destination Setting (see Bibliography, RP-024)
00 (Reserved)
01 Channel Pressure (Aftertouch)
09 02 Polyphonic Key Pressure {(Aftertouch)
03 Controller (Control Change)
04 to 7F (Reserved)
00 (Reserved)
0A 01 Key-Based Instrument Control
02 to 7F (Reserved)
00 (Reserved)
0B 01 Scalable-Polyphony MIDI MIP Message
02 to 7F (Reserved)
00 Mobile Phone Control Message
0c 01 to 7F (Reserved)
0D to 7F (Reserved)
NOTE 1 [The standardized format for both Real Time and Non-Real Time messages is as follows:
FOH <ID rjumber> <device ID> <sub-ID#1> <sub-ID#2>...... F7H

NOTE 2 Since System Exclusive messages are not assigned to a MIDI Channel, the device ID is intended to
indicate which instrument in the system is the target for this message. The device ID 7F is used to indicate that
all instruments are the target. Additional details and descriptions are available in The Complete MIDI 1.0
Detailed Specification (see Bibliography).
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Annex D
(normative)

MIDI Implementation Chart template

Table D.1 — MIDI Implementation Chart template

[ Date:
Model MIDI Implementation Chart \ersion:
. Transmitted Recognized Remarks
Function...
Basic Default
Chanpel Changed
Default
Mode| Messages
Altered Fkkkkkkkkkkkkk
Note
Number True voice Fhkkkkkkdxx
Note On
Velogty Note Off
After Key's
Touch Channel
Pitch|Bend
Control
Change
Program
Change True/Number ool
System Exclusive
System Song Position
CVI e Sal vs
Common Tune Request
System Clock
Real Time Commands
Local On/Off
Aux All Notes Off
Messages Active Sensing
System Reset
Notes
Mode 1: Omni On, Poly Mode 2: Omni On, Mono O: Yes
Mode 3: Omni Off, Poly Mode 4: Omni Off, Mono X: No
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Bibliography

Details about implementing MIDI messages can dramatically impact compatibility with other
products. It is strongly recommended that implementers consult the following referenced
documents for additional information.

The Complete MIDI 1.0 Detailed Specification, MIDI Manufacturers Association. Available
from <http://www.midi.org>. This document captures the complete definition of MIDI protocol
through 1996.

Confirmation of Approvals, MIDI Manufacturers Association. Available individually from
<http://wyvw.midi.org>. These documents capture message definitions made after 1996.
Currentlyl defined Confirmations of Approvals are as follows:

e MMA10017, DLS-1 Universal System Exclusive messages

e CA-018, File Reference System Exclusive messages

e CA-019, Sample Dump Size, Rate and Name extensions

e CA-020, MIDI Tuning Bank/Dump extensions

e CA-021, Scale/Octave Tuning

e CA-021/amd1, Corrections to Scale Octave Tuning

e CA-022, Controller Destination System Exclusive message

e CA-023, Key-Based Instrument Control SysEx messages

e CA-024, Global Parameter Control System Exclusive message
e CA-025, Master Fine/Coarse Tune SystenmsExclusive message
e CA-026, Modulation Depth Range RPN

e CA-027, General MIDI 2 System-Exclusive message

e CA-028, Extension 00-01 to File-Reference SysEx Message

e CA-029, Maximum Instantaneous Polyphony Message

e CA-030, Mobile Phone Gontrol SysEx Message

e CA-031, High Reselution Velocity Prefix (CC#88)

o CA-032, MIDI Visual Control Universal Non Realtime SysEx Message
e CA-033, Updated MID| Electrical Specification

Recommended Practices, MIDI Manufacturers Association. Available individuglly from
<http2//W vv.|||iu'i.U|g). Fhese—documents—havebeenmestabtistred—foruse—ofWHBt; such as
features for devices and other implementation details which provide for interoperability. The
following are the Recommended Practices approved to date:

e RP-001, Standard MIDI Files

e RP-002, MIDI Show Control

o RP-003, General MIDI 1

o RP-004, Redefinition of MTC (MIDI Time Code) User Bits Message
e RP-005, Notation Information: Bar Marker

e RP-006, Notation Information: Time Signature

e RP-007, Master Volume and Balance

e RP-008, Realtime MTC (MIDI Time Code) Cueing
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RP-009, File Dump (Data Transfer SysEx)
RP-010, Sound Controllers — Instrument Defaults

RP-011, Sound Controllers — Effects Defaults — suspended
RP-012, MIDI Tuning Standard

RP-013, MMC (MIDI! Machine Control)

RP-014, MSC (MIDI Show Control) 1.1 (2-Phase Commit)
RP-015, Response to Reset All Controllers

RP-016, Downloadable Sounds (Level 1) Specification
RP-017, SMF (Standard MIDI File) Lyric Event Definition

RP-0

RP-0

RP-01
RP-0}
RP-01
RP-0}
RP-01
RP-0}
RP-0}
RP-01
RP-01
RP-01
RP-01

RP-01
RMID

RP-0
RP-0
RP-0
RP-0
RP-0
RP-0

8, Response to Data Increment/Decrement Controller

9, SMF (Standard MIDI File) Device/Program Name Meta Events
V0, Scale/Octave Tuning Defaults

P1, Sound Controllers — Revised Defaults

P2, Channel Fine/Coarse Tuning (Redefinition of RPN 01-02)
p3, CC (Control Change) 91/93 Function Renaming

P4, General MIDI 2 Specification v1.0

P5, Downloadable Sounds (Level 2) Specification

P5/amd1, Downloadable Sounds (Level 2.1) Specification
P5/amd2, Downloadable Sounds (Level 2.2) Specification

b6, SMF (Standard MIDI File) Language and Display extensions
b7, MIDI Media Adaptation Layer forr HEEE-1394 Specification
P8, Version 2.0 MIDI Implementation Chart

P9, Technical Note: DLS (Downloadable Sounds) & SMF (Standard MID
Files

80, XMF Meta File Format Specification

81, Type 0 and 1 XMF Files

82, SMF (Standard MIDI File) Meta Event for XMF Patch Type Prefix

83, General MIDI Lite Specification (GML) and Guidelines for Mobile Applica
84, Scalable Polyphony MIDI

85,,SP-MIDI (Scalable Polyphony MIDI) 5-to-24 Note Profile for 3GPP
R Default Pan Curve

RP-0

RP-037, GM2 (General MIDI 2) MIDI Tuning Amendment

RP-038, MIDI Note, Patch and Control Names in XML

RP-039, XMF Meta File Format Updates 1.01

RP-040, XMF Compression Definition for ZLIB

RP-041, Mobile DLS (Downloadable Sounds)

RP-042, Mobile XMF Content Format Specification

RP-043, XMF Meta File Format 2.0

RP-044, GM2 (General MIDI 2) response to Mod Depth Range RPN

File) in

ions
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e RP-045, Audio Clips For Mobile XMF

o RP-046, Specification for Mobile Phone Control

e RP-047, ID3 Metadata for XMF Files

o RP-048, Mobile Musical Instrument Specification

e RP-049, Three Dimensional Sound Controllers

e RP-050, MIDI Visual Control Specification

e RP-051, International Standard MIDI Code

e RP-052, Specification for MIDI over Bluetooth Low Energy (BLE-MIDI)
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SPECIFICATION MIDI (MUSICAL INSTRUMENT DIGITAL INTERFACE) 1.0
(Edition abrégée, 2015)

AVANT-PROPOS

1) La Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale de normalisation
composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de I'lEC). L'IEC a pour
objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dans les domaines
de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, 'lEC — entre autres activités — publie des Normes internationales,
des Spegcifications techniques, des Rapports techniques, des Spécifications accessibles au public,(HAS) et des
Guides|(ci-aprés dénommeés "Publication(s) de I'lEC"). Leur élaboration est confiée a des comités d'¢tudes, aux
travaux| desquels tout Comité national intéressé par le sujet traité peut participer. l(&s “organisations
internafjonales, gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec I'lEC, participent égajement aux
travaux| L’IEC collabore étroitement avec I'Organisation Internationale de Normalisation:- (ISO),| selon des
conditigns fixées par accord entre les deux organisations.

2) Les dégisions ou accords officiels de I'lEC concernant les questions techniques representent, dang la mesure
du posgible, un accord international sur les sujets étudiés, étant donné que les{Comités nationayix de I'lEC
intéresgés sont représentés dans chaque comité d’études.

3) Les Puplications de 'lEC se présentent sous la forme de recommandations/internationales et sgnt agréées
comme|telles par les Comités nationaux de I'lEC. Tous les efforts raispnnables sont entrepris afip que I'lEC
s'assur¢ de I'exactitude du contenu technique de ses publications; I'|EC he peut pas étre tenue responsable de
I'éventuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui en est faite par<dh quelconque utilisateur final.

4) Dans Ig but d'encourager I'uniformité internationale, les Comités/nationaux de I'lEC s'engagent, dgns toute la
mesure|possible, a appliquer de fagon transparente les Publications de I'lEC dans leurs publicationg nationales
et régignales. Toutes divergences entre toutes Publications»rde I'lEC et toutes publications nafionales ou
régionales correspondantes doivent étre indiquées en termes clairs dans ces derniéres.

5) L’'IEC dlle-méme ne fournit aucune attestation de conformité. Des organismes de certification inglépendants
fournisgent des services d'évaluation de conformité, et, dans certains secteurs, accédent aux nparques de
confornjité de I'lEC. L’IEC n'est responsable d'aucun‘des services effectués par les organismes de gertification
indéperjdants.

6) Tous lep utilisateurs doivent s'assurer qu'ilsxsont en possession de la derniére édition de cette publidation.

7) Aucune responsabilité ne doit étre imputéeta I'lEC, a ses administrateurs, employés, auxiliaires ou mpndataires,
y compfis ses experts particuliers et.les'-membres de ses comités d'études et des Comités nationayx de I'lEC,
pour tolit préjudice causé en cas de_dommages corporels et matériels, ou de tout autre dommage He quelque
nature fjue ce soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris les frais de jusfice) et les
dépensgs découlant de la publication ou de I'utilisation de cette Publication de I'lEC ou de fjoute autre
Publicafion de I'l[EC, ou au c¢redit qui lui est accordé.

8) L'attentlon est attirée sur\es références normatives citées dans cette publication. L'utilisation de gublications
référengées est obligatoiré pour une application correcte de la présente publication.

9) L’attentjon est attirée sur le fait que certains des éléments de la présente Publication de I'lEC pduvent faire
I'objet de droitssde_brevet. L'IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié dg tels droits
de brevpets et-de nie pas avoir signalé leur existence.

La Norme¥internationale IEC 63035 a été établie par le comité d’études 100 ge I'IEC:
Systemes et equipements audio, Video et Services de donnees.

La présente version bilingue (2020-08) correspond a la version anglaise monolingue publiée
en 2017-06.

La version frangaise de cette norme n'a pas été soumise au vote.
Ce document a été rédigé selon les Directives ISO/IEC, Partie 2.

Le comité a décidé que le contenu de ce document ne sera pas modifié avant la date de
stabilité indiquée sur le site web de I'lEC sous "http://webstore.iec.ch" dans les données
relatives au document recherché. A cette date, le document sera

e reconduit,

e supprimé,

e remplacé par une édition révisée, ou
e amendé.
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INTRODUCTION

L'IEC 63035 contient les mémes 8 premiéres pages que la spécification détaillée MIDI 1.0 (le
texte original de la spécification principale) publiée par la MMA (MIDI Manufacturers
Association). Ces pages sont incluses dans la présente Norme et constituent les Articles 1 a
4. Cette spécification a été soumise a I'lEC dans le cadre d’'un accord particulier conclu entre
I'IEC et la MMA.

La MMA est une entreprise a but non lucratif qui a été créée pour fournir une plate-forme de
soutien et de forum pour le progrés et I'adoption de la technologie MIDI (avec I'AMEI
[Association of Musical Electronics Industry] au Japon).

La technplogie MIDT 1.0 est apparue en 1983, au moment ou Ta spéecification de prdtocole et
électriqu¢ comprenait 8 pages et ou la majorité des identifiants de message. nWgtait pas
encore definie. Au cours des années qui ont suivi, la MMA et ’AMEI ont obtenu‘\un cpnsensus
autour de "l'industrie MIDI" au niveau mondial et ont défini de nombreux messages
supplémentaires (par I'intermédiaire des documents de "Confirmation d.@pprobatioh"), ainsi
que de npmbreuses pratiques recommandées pour l'utilisation de la techhologie MIDJl, tout en
maintenant la version "1.0" de MIDI (ce qui signifie qu’aucune modification importan{e n’a été
apportéela la spécification d’origine).

La documentation MMA relative a MIDI 1.0 englobe désépbmais plus de 50 documents
différentd, imprimés ou publiés sur I'Internet. La présente:Norme internationale coptient les
mémes 8 premiéres pages que la spécification détaillée/MIDI 1.0 de la MMA, [mais ne
contient [pas toutes les informations développées ulterieurement par la MMA/'AMEI. Ce
documenit contient plutdét une liste exhaustive (awe¢ la description de base) de|tous les
messagep MIDI définis jusqu’'a aujourd’hui, avecrdes références a la documentatjon MMA
approprige. Les sociétés qui souhaitent mettresen' ceuvre la technologie MIDI sont également
invitées 3 consulter la documentation MMA figurant dans la Bibliographie.

Méme si la spécification détaillée MIDI 1.0 contient une spécification de raccprdement
électriqug¢ ("MIDI-DIN"), l'utilisation, d’autres types de connexions (USB, Firewirg, etc.) a
également été approuvée par la MMA/I’AMEI pour une utilisation avec le protocole MIDI. Pour
obtenir de plus amples informations et une documentation relative aux connexions ghysiques
approuvées, contacter la MID] Manufacturers Association.

Le terme|"MIDI" est conhu-dans le monde entier comme étant la technologie définie[dans les
documenIs MMA/AMEW, IT convient donc de ne pas l'utiliser a d’autres fins. Les sogiétés qui
mettent ¢én ceuvreda’technologie MIDI dans leurs produits conformément aux spédifications
MMA pedvent utifiser le terme MIDI pour décrire leurs produits, mais ne peuvent pag l'utiliser
pour décfire des-extensions ou des améliorations qui ne sont pas définies par la MMA/I'AMEI.
Seules 1la MMA/'AMEI peuvent définir les messages, les charges utiles de transport et les
pratiqueqd récommandées présentées comme "MIDI", de maniére a éviter toute djlution et
confusion de sens du terme "MIDI". Il convient que les implémenteurs de la technologie MIDI
consultent la MMA et/ou 'AMEI (selon le marché concerné) pour les regles d’utilisation d’'une
marque particuliére.
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SPECIFICATION MIDI (MUSICAL INSTRUMENT DIGITAL INTERFACE) 1.0
(Edition abrégée, 2015)

1 Domaine d’application

La présente Norme internationale donne une spécification matérielle et logicielle permettant
d’échanger des informations musicales et des informations de contréle entre différents
instruments de musique ou d’autres dispositifs (séquenceurs, ordinateurs, contrbleurs
d’éclairage, mélangeurs, etc.) a l'aide de la technologie MIDI (Musical Instrument Digital
Interface|— interface numérique pour instruments de musique).

2 Réfdrences normatives

Les documents suivants sont cités dans le texte de sorte qu’ils constituent, pour toutfou partie
de leur ¢ontenu, des exigences du présent document. Pour les références datég¢s, seule
I’édition ¢itée s’applique. Pour les références non datées, la derniére édition du dociment de
référencqg s’applique (y compris les éventuels amendements).

IEC 60130-9, Connecteurs utilisés aux fréquences jusqu’a 3 MHz — Partie 9: Connecteurs
circulairels pour appareils de radiodiffusion et équipements*électroacoustiques associes

3 Termes et définitions
Pour les pesoins du présent document, les termes et définitions suivants s’appliquen{.

L'ISO et 'IEC tiennent a jour des bases‘de données terminologiques destinées a étrd utilisées
en normdlisation, consultables aux adresses suivantes:
o |EC Hlectropedia: disponible‘a/I’adresse http://www.electropedia.org/

e |SO Online browsing platform: disponible a I'adresse https://www.iso.org/obp/ui/fr
3.1

vélocité
parameétre qui modifie en général I'intensité et le volume obtenu de la note jouée et|qui varie
en fonctipn de laforce appliquée

Note 1 a I'drticler La vélocité est utilisée pour la vitesse d’enfoncement de la touche (touche d’un piang).

3.2

aftertouch

paramétre qui mesure le niveau d’intensité appliqué a une note "aprés" qu’elle a été jouée et
continue a diminuer

Note 1 a l'article: En régle générale, 'aftertouch est utile pour ajouter des effets de vibrato ou de tremolo a un
son, de la méme maniére qu’un violon peut ajouter des variations de volume ou de tonalité a une note soutenue a
I'aide d’un vibrato ou d’une intensité de flexion supplémentaire.

3.3

roulette de modulation du timbre du son

roulette d’'un synthétiseur, que le musicien peut utiliser pour introduire progressivement un
taux de modulation dans un son
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3.4

roulette de modulation de hauteur de son

roulette se trouvant généralement sur la gauche du clavier d’un synthétiseur, permettant de
régler la hauteur de son ou des notes

3.5

pitch bend

activité ou message, généralement lancé(e) a l'aide de la roulette de modulation de hauteur
de son, qui augmente et/ou diminue progressivement la modulation de hauteur de son d’une
note ou d’'une corde

3.6
oscillate
circuit ou[ programme logiciel qui génére le noyau du son d’un synthétiseur

L

Note 1 a lIfarticle: Au tout début, les oscillateurs généraient des sons plutdét basiques (dent de gcie, carré,
impulsion, ptc.). Dans les synthétiseurs modernes, les oscillateurs peuvent étre entrainés par_un grand|nombre de
formes d’onde et d’échantillons.

3.7
pan
parameétre qui spécifie I'emplacement d’'un son dans le champ stéreo

4 Génegralités

4.1 Ma3tériel

L’'interfage MIDI matérielle fonctionne a 31,2541 £ 1 %) kBd asynchrone, avec yn bit de
départ, 8 bits de données (D0 a D7) et un bit d’arrét. Cela fait un total de 10 bits pour une
periode de 320 us par octet en série. Le bitide départ est un 0 logique (courant actif) et le bit
d’arrét um 1 logique (courant interrompu).~Le bit le moins favorable des octets est ehvoyé en
premier.

Circuit: (Voir la Figure 1). Type de boucle de courant de 5 mA. Le 0 logique est actyellement
ON. Une|sortie doit entrainer une seule et unique entrée. Pour éviter les boucles de masse et
les erreufs de données quis’ensuivent, les circuits de 'émetteur et du récepteur sonj séparés
en internfe par un photocoupleur (une diode électroluminescente et un capteur optique qui
partagenf un méme bofitier scellé). Le récepteur doit exiger moins de 5 mA pour s’activer. |l
convient gque les temps 'de montée et de descente soient inférieurs a 2 ps.

Connectqurs: Beitier de montage DIN 5 broches (180°) femelles, dont la désignatiop de type
est IEC-04 dans I'lEC 60130-9. Les connecteurs doivent étre étiquetés "MIDI IN"|et "MIDI
ouT". N$ter que la broche 1 et la broche 3 ne sont pas utilisées, et qu’il convient de ne pas
les connecter dans Te récepteur et Témetteur. T convient également que Ta broche 2 du
connecteur MIDI In ne soit pas connectée.

Il convient de ne pas raccorder le connecteur d’écran de mise a la terre des prises MIDI a un
circuit ou a la masse d’un chéssis.

Si des informations MIDI Thru sont obtenues auprés d’un signal MIDI In, la transmission peut
étre occasionnellement incorrecte compte tenu de la dégradation du signal (provoquée par le
temps de réponse du photocoupleur) entre les fronts montant et descendant de I'onde carrée.
Ces erreurs de synchronisation tendent a s’accumuler dans la "mauvaise direction", étant
donné que plusieurs dispositifs sont enchainés entre les prises MIDI Thru et MIDI In. Par
conséquent, quelle que soit la qualité du circuit, le nombre de dispositifs qui peuvent étre
enchainés (connectés en série) de cette maniére est limité.


https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

- 40 - IEC 63035:2017 © IEC 2017

L
Rd
Photocoupleur

6
h 2 4 + 5 TO
; Vo “ UART
Rb 34
: 5
= IN 914 GND

NC —+{" ~ NC
MIDI IN
De
UART
MIDI OUT
IEC

Légende
Composants Alimentations
Ra, Rb, Rc| Re, Rf résistance R = 220 Q L +5V
Rd résistance R = 280 Q
NOTE 1 Ue photocoupleur présenté est un Sharp PC-900. (le modéle HP 6N138 ou un autre photocotyipleur peut
étre utilisé pvec les modifications appropriées).

NOTE 2 Les portes "A" sont le circuit intégré ou le transistor.

NOTE 3 Les résistances sont 5 %.

Figure 1 — Matériel MIDI normalisé

Les cables doivent présenter une longueur minimale de 15 m et chacune de leur extrémité
doit comporter une fiche male DIN a 5 broches correspondante (spécifié dans I'lEC 60130-9
sous la désignation de type IEC-03). Le cable doit étre une paire torsadée blindée, le
blindage étant connecté a la broche 2 aux deux extrémités.

Une sortie MIDI Thru peut étre fournie en cas de besoin, qui permet de copier directement les
données entrant dans MIDI In. Pour les longues chaines (plus de trois instruments), il
convient que les photocoupleurs a grande vitesse aident a éviter les erreurs supplémentaires
de temps de montée/descente qui ont un impact sur le cycle de service de largeur d’impulsion.
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4.2 Format de données

La communication MIDI passe par des "messages" a plusieurs octets composés d’un octet de
statut suivi d’'un ou de deux octets de données. Les messages en temps réel et exclusifs sont
une exception.

Un instrument équipé de MIDI contient en général un récepteur et un émetteur. Certains
instruments peuvent ne contenir qu'un récepteur ou qu’un émetteur. Un récepteur accepte les
messages au format MIDI et exécute des commandes MIDI. |l est composé d’un
photocoupleur, d’un émetteur/récepteur asynchrone wuniversel (UART - Universal
Asynchronous Receiver/Transmitter) et d’autres matériels nécessaires a I'exécution des
fonctions prévues. Un émetteur crée des messages au format MIDI, puis les transmet par
UART et une commande de ligne.

MIDI permet a l'utilisateur d’un équipement MIDI d’étendre le nombre d’instruments| dans un
systéme [de musique et de modifier les configurations de systéme pour)satisfaire aux
exigencep de modification.

Les messages MIDI sont envoyés sur I'un des 16 canaux qui sont @tilisés pour un certain
nombre ¢’informations de performances. Il existe cinq principaux fypes de messades MIDI:
Channel Moice, Channel Mode, System Common, System Real-Tifae et System Exclusive.

Un événgment MIDI est transmis sous la forme d’un "mesSsage" et est composé d’lun ou de
plusieurs| octets. La structure et la classification des données MIDI sont représentg¢es de la
Figure 2 p la Figure 5.

Octet
1
| l
Octet de statut Octet de
(80H — FFH) données
IEC
Figure 2 — Types d’octets MIDI
Type de
message
]
l |
Message canal Message
systeme
|
| ] | ]
Message Message Message System Message Message
Channel Channel Exclusive systéme systéme temps
Voice Mode commun réel

IEC

Figure 3 — Types de messages MIDI
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Octet de statut Octet de données Octet de données

IEC

Figure 4 — Structure d’un seul message
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Figure 5 — Structure de message System Exclusive

pes de messages
Généralités
ages sont divisés en deux principales catégories: Canal et Systeme.

Messages canal

pge canal utilise quatre bits dans l'octet-de statut pour adresser le messa

brrespond au nombre de canaux encodé dans I'octet de statut.

ment peut recevoir les messages MIDI sur plusieurs canaux. Le canal dang
5 principales instructions_(Ile 'numéro de programme et le mode, par exe
Canal de base". Un instiument peut étre configuré pour recevoir des do
hces sur plusieurs canaux (y compris le canal de base). Il s’agit de "Canau
h plusieurs canaux«sont présentés plus en détail ultérieurement (voir 4.5).

eux principaux:types de messages de canal: Voice et Mode.
F: Pour coemmander les voix d’un instrument, les messages de voix sont en
naux.\eice.

E: Pour définir la réponse de l'instrument aux messages de voix, des mes
sont envoyés sur le canal de base d’un instrument.

ge a l'un

e canaux MIDI, et quatre bits pour(définir le message (voir I'Annexg A). Les
5 canaux sont donc destinés aux récepteurs dans un systéme dont le ngmbre de

lequel il
ple) est
nées de
X Voice".

oyés sur

sages de

4.3.3 Messages systéme

Les messages systéme ne sont pas codés avec des numéros de canal. Il existe trois types de
messages systéme: commun, temps réel et exclusif.

e COMMUN: Les messages communs sont destinés a tous les récepteurs d’'un systeme,
quel que soit le canal.

e TEMPS REEL: Les messages temps réel sont utilisés pour la synchronisation et
concernent tous les instruments basés sur horloge d’un systéme. lls contiennent les octets
de statut uniquement (pas les octets de données). Les messages en temps réel peuvent
étre envoyés a tout moment, méme entre les octets d’'un message dont le statut est
différent. Dans ce cas, le message temps réel est soit réalisé soit ignoré, apres quoi le

proce

ssus de réception reprend a I'état précédent.
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e EXCLUSIF: Les messages exclusifs peuvent contenir un certain nombre d’octets de
données et peuvent se terminer par un octet EOX (End of Exclusive) ou un autre octet de
statut (sauf les messages temps réel). Il convient d’envoyer un EOX a la fin d’'un message
systéme exclusif. Ces messages incluent un code d’identification du fabricant (ID). Si un
récepteur ne reconnait pas le code ID, il convient qu’il ignore les données qui suivent.

Pour que les utilisateurs et les développeurs tiers puissent avoir pleinement accés a leurs
instruments, les fabricants doivent publier le format des données systéme exclusif a la
suite de leur code ID. Seul le fabricant peut définir ou mettre a jour le format a la suite de
leur ID.

4.4 Types de données

4.4.1 Généralités

Deux typges d’octets sont envoyés sur MIDI: les octets de statut et les octets de donntLes.

4.4.2 Dctets de statut
4.4.21 Généralités

Les octefs de statut sont des nombres binaires a huit bits dont le bit.le plus significTif (MSB)
est (binajre 1). Les octets de statut permettent d’identifier le type”de message, c’¢st-a-dire
I'objet dgs octets de données qui les suivent. A I'exception [des messages temps|réel, les
nouveaux octets de statut demandent toujours a un récepteur d’adopter un nouveau statut,
méme si Jle dernier message n’était pas terminé.

4.4.2.2 Running status

Pour les |messages de voix et les messages de.mode uniquement. Si un octet de s$tatut est
regu et tnaité, le récepteur reste dans ce statut tant qu'un octet de statut différent n’g pas été
regu. Pall conséquent, si le méme octet delstatut était répété, il pourrait étre éventyellement
ignoré d¢ maniere a n‘envoyer que les_octets de données. Ainsi, avec Running Sgtatus, un
message|complet peut étre composé uniquement d’octets de données.

Le Running Status est particuli&€rement utile lors de I'envoi de longues chaines de messages
Note On/Pff, dans lesquelles, "Note On with Velocity of 0" est utilisé pour Note Off.

Le Runnjng Status s’arréte lorsqu'un autre octet de statut intervient. Il convientl que les
messagep temps réel w’aient aucun impact sur Running Status.

4.4.2.3 Statut non mis en ceuvre

Il convient d’ighorer tous les octets de statuts ainsi que les octets de données subgéquents,
recus poyrdés fonctions non mises en ceuvre dans un récepteur.

4.4.2.4 Statut indéfini

Il convient que tous les instruments MIDI prennent garde a ne jamais envoyer d’octets de
statut indéfini. Si un instrument recoit ce type de code, il convient de I'ignorer sans causer de
problémes au systéme. Lors de la mise sous tension et de la mise hors tension, il convient
également de veiller a ce qu’aucun message ne soit envoyé par le port MIDI Out. Ce type de
bruit, s’il apparait sur une ligne MIDI, pourrait provoquer une erreur de données ou de
tramage si le nombre de bits dans 'octet est incorrect.
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4.4.3 Octets de données

Un octet de statut (sauf pour les messages temps réel) est suivi d'un ou de deux octets de
données qui transportent le contenu du message. Les octets de données sont des nombres
binaires a huit bits dont le bit le plus significatif (MSB) est toujours défini sur binaire 0. Le
nombre et la plage d’octets de données qui doivent suivre chaque octet de statut sont
spécifiés a I'’Annexe A et a I’Annexe B. Pour chaque octet de statut, le nombre correct
d’octets de données doit toujours étre envoyé. A l'intérieur d’un récepteur, il convient que
I'action sur le message attende la réception de tous les octets de données exigés du statut en
cours. Il convient que les récepteurs ignorent les octets de données qui ne sont pas
correctement précédés d’un octet de statut valide (a I'exception de "Running Status" expliqué
ci-dessus).

4.5 Mgdes canaux

Les synthétiseurs et autres instruments contiennent des éléments de géneération de son
appelés oix. L’attribution d’'une voix est le processus algorithmique d’achemingment de
données [Note On/Off entre les messages MIDI entrants et les voix, de‘maniere 3 émettre
correctement les notes.

NOTE S'il est fait référence a un "instrument", noter qu’un instrument physique peut agir comme plusieurs
instrumentg virtuels (c’est-a-dire qu’un synthétiseur réglé en mode "split" fon€tionne comme deux instruments
individuels]. Ici, "instrument" fait référence a un instrument virtuel et pas nécessairement a un instrument physique.

Quatre messages de mode sont disponibles pour définip~la relation entre les seiz¢ canaux
MIDI et |'attribution de voix de linstrument. Les qudire’ modes sont déterminéq par les
propriétés Omni (On/Off), Poly et Mono. Poly et Mong, sont mutuellement exclusifs|, c’est-a-
dire que [Poly désactive Mono, et inversement. Omniy'si elle est active, permet au fécepteur
de recevpir les messages de voix sur tous les_¢anaux vocaux. Si Omni est désatgtivée, le
récepteur accepte les messages de voix prevenant uniquement du/des canaux vocaux
sélectionhés. Mono, si elle est activée, limitellattribution des voix a une seule voix par canal
vocal (monophonique). Si Mono est désactiveée (Poly On), un certain nombre de voiX peuvent
étre attripuées par I'algorithme normal d-attribution de voix (polyphonique) du réceptdur.

Pour un|récepteur attribué au _c¢amal de base "N" (1 a 16), les quatre modes possibles
découlant des deux messages de_mode sont présentés au Tableau 1.

Tableau 1 — Modes du récepteur

Mode Omni Roly/Mono Description

1 On Poly Les messages de voix sont regus de tous les canaux vocaux etlattribués
aux voix de maniere polyphonique.

2 Oh Mono Les messages de voix sont regus de tous les canaux vocaux et
commandent une seule voix, de maniére monophonique.

3 Off Poly Les messages de voix sont regus dans le canal vocal N et sont attribués
aux voix de maniére polyphonique.

4 Off Mono Les messages de voix sont regus dans les canaux vocaux N a N+M-1,
puis attribués de maniére monophonique aux voix 1 a M, respectivement.
Le nombre de voix "M" est spécifié par le troisieme octet du message de
mode Mono.

Quatre modes sont appliqués aux émetteurs (également attribués au canal de base N) (voir le
Tableau 2). Il convient que les émetteurs sans fonctionnalité de sélection de canal émettent
sur le canal de base 1 (N=1).
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Tableau 2 — Modes du récepteur

Mode Omni Poly/Mono Description
1 On Poly Tous les messages de voix sont transmis dans le canal N.
2 On Mono Les messages de voix d’une seule voix sont envoyés dans le canal N.
3 Off Poly Les messages de voix de toutes les voix sont envoyés dans le canal N.
4 Off Mono Les messages de voix des voix 1 a M sont transmis dans les canaux
vocaux N a N+M-1, respectivement. (une seule voix par canal).

Un recepteur ou un émetteur MIDI fonct|onne sous un seul mode de canal a la fois. Si un

mode n’s
octets dg
(Omni On

Les mes;
canal de
VOix peu
aux spéc

Un seul
disposer
s’agissai
différent.
I'aide du
canal de
fonctionn|

/Poly).

base de l'instrument, quel que soit le mode attribué au récepteur. Les mes
ent étre regus dans le canal de base et dans d’autres canaux(vocaux, confg
fications ci-dessus.

instrument pouvant fonctionner comme plusieurs ¢instruments "virtuels
de plusieurs canaux de base. Ce type d’instrument se comporte co
de plusieurs récepteurs, chacun d’eux pouvant/étre réglé sur un canal
Chacun de ces récepteurs peut également.étre réglé sur un mode différe
panneau de commande soit par les messages de mode regus sur MIDI su
base. Méme s’il ne s’agit pas d’un yéritable mode MIDI, les instrun
lent de cette maniére sont décrits commie*fonctionnant en "Multi Mode."

L’émettelir et le récepteur d’un instrument peuvent étre réglés sur des modes différ|

exemple,
la récep

ion peuvent également avoir lieu sur des canaux différents. Par exe

instrument peut recevoir sur le Canal,1 et émettre sur le Canal 3.

données qui suwent) ou de basculer vers un autre mode, en general Ig

ages de mode sont uniguement reconnus pas un récepteur s’ils"sont regcug

tous les
Mode 1

dans le
sages de
rmément

" il peut

mme s’il
de base

nt, soit a

r chaque
ents qui

ents. Par

un instrument peut recevoir en,mode Mono et émettre en mode Poly. L’émission et

mple, un

4.6 Cdnditions de défautia la mise sous tension

A la mis¢ sous tension~il.est recommandé de régler le canal de base sur 1 et le mode sur
Omni OnfPoly (Mode {):-1l convient que cette condition, et toutes les autres conditions de
défaut de l'instrument particulier, soit maintenue indéfiniment (méme a la mise souq tension)
tant que [e pannegalh de commande de l'instrument n’est pas utilisé ou que les donnges MIDI
ne sont pgas regues. Toutefois, la décision de mise en ceuvre ci-dessus est totalement laissée
au concepteur.

5 Instructions du tableau de mise en ceuvre MIDI

5.1

Introduction

Le tableau de mise en ceuvre MIDI normalisé permet d’avoir un apercgu rapide des fonctions
de I'émetteur et du récepteur, les utilisateurs pouvant ainsi aisément reconnaitre les
messages et les fonctions mises en ceuvre dans l'instrument. Il convient d’inclure ce tableau
dans le manuel d’utilisation de tous les produits MIDI. Par exemple, si un utilisateur tente de
connecter deux instruments MIDI, il peut comparer la colonne "Transmis" du tableau d’un
instrument a la colonne "Reconnu"” du tableau de 'autre instrument en les superposant. C’est
la raison pour laquelle il convient que les tableaux soient de méme taille et contiennent le
méme nombre de lignes.

Un modele de tableau est présenté dans le Tableau D.1.
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5.2 Généralités

a) Lesc

exem

rochets "[ ]" en haut du tableau sont utilisés pour indiquer le nom de l'instrument,
par exemple [SYNTHETISEUR A TABLE D’ONDES LINEAIRE].

b) 1l convient d'utiliser I’élément "Modele" pour indiquer le numéro de modéle ("LW-1", par

ple).

c) Le tableau de mise en ceuvre est composé de quatre colonnes. La premiére colonne
indique la fonction ou I'élément spécifique, les deux colonnes suivantes donnent des
informations indiquant si la fonction spécifiée est transmise et/ou regue, et la quatrieme
colonne est utilisée pour les observations. La derniére colonne est utile pour expliquer ce
qui est unique a cette mise en ceuvre.

5.3 Description de la fonction

5.3.1 Canal de base

e Par g¢éfaut: Canal attribué lorsque [I'alimentation est en premier lieu, “app
I'instrument.

e Modiffé: Canaux qui peuvent étre attribués depuis le panneaur-de comm
I'instrument.

5.3.2 Mode

e Par deéfaut: Il s’agit du mode de canal utilisé par un émefteur et un récepteur |

mise

indigyé en bas de la feuille.

e Mess

ON/OfFF, MONO ON et POLY ON, par exemple)” MONO ON et POLY ON peu

écrits

o Altérd: Cela montre les modes de canal qui he sont pas mis en ceuvre par un rég
pdes remplacés. Par exemple, sil€récepteur ne peut pas accepter le mod¢ "MONO

les m
ON",
d’utili

5.3.3

e Numdro de note: Plage totale des notes transmises ou reconnues.

e True

par I'instrument.

5.34

mise en

Note On/inote Off: La vélocité est accompagnée d’un "o" (mise en ceuvre) ou d’un
donnéeskote On ou Note Off sont transmises.

sous tension. Il convient de I'écrire en Mode x (ou-x(est compris entre 1 et 4

hges: Il s’agit des messages de mode qui-peuvent étre transmis ou regy

au format abrégé "MONO" et "POLY".

mais bascule en mode "OMNL ON" afin de recevoir les données MIDI, il
ser I'expression suivante: "MONO ON > OMNI ON" ou "MONO > OMNI".

Numéro de note

\Voice: Plage des numéros de note regus dans la plage des notes vraies

Vélocité

uvre). Dans I'espace qui suit le "0" ou le "x", il peut étre précisé la maniére

liquée a

ande de

prs de la
, comme

s (OMNI

vent étre

epteur et

convient

broduites

lell (non
dont les

5.3.5 Aftertouch

5.3.6

0" (mis en ceuvre) ou "x" (non mis en ceuvre).

Modulation de hauteur

0" (mis en ceuvre) ou "x" (non mis en ceuvre).

5.3.7 Changement de commande

L’espace prévu dans cette zone permet de répertorier tous les numéros de contrdéle mis en

ceuvre. Il

convient de placer "o" ou "x" dans la colonne Transmis ou Reconnu appropriée, et
de faire figurer la fonction du numéro de contréle spécifié dans la colonne Observations.
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5.3.8 Changement de programme

"0" (mis en ceuvre) ou "x" (non mis en ceuvre). S’il est mis en ceuvre, il convient d’inclure la
plage de numéros.

Vrai # (Numéro): plage de numéros de changement de programme correspondant au numéro
réel des lots sélectionnés.

5.3.9 Systéme exclusif

0" (mis en ceuvre) ou "x" (non mis en ceuvre). Il convient d’intégrer la description compléte
de la mise en ceuvre Systéme exclusif de I'instrument sur des pages distinctes.

5.3.10 Bystéme commun

o" (mis ¢n ceuvre) ou "x" (non mis en ceuvre). Les abréviations suivantes sont utiliségs:

e Song|Pos = Song Position (position du morceau)
e Song|Sel = Song Select (sélection du morceau)
e Tune = Tune Request (requéte d’accord)

5.3.11 PBystéme temps réel

"0" (mis ¢n ceuvre) ou "X" (non mis en ceuvre). Les abréviations suivantes sont utilisées:
e Clock = Timing Clock (horloge)
¢ Commandes = Start, Continue et Stop
5.3.12 Messages aux.

"0" (mis ¢n ceuvre) ou "x" (non mis en ceuvre). Les abréviations suivantes sont utilisées:
o Aux = Auxiliaire

e Active Sense = Active Sensing
5.3.13 Notes

La colonnpe "Notes" peut.contenir des commentaires tels que:

Messagep de mise‘sous tension transmis, mise en ceuvre des changements de prpgramme
aux bandques de-mémoire supplémentaires, etc.
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Annexe A
(normative)

Récapitulatif des messages MIDI

Le tableau ci-dessous contient la liste des principaux messages MIDI dans I'ordre numérique
(binaire). Le Tableau A.1 donne un apergu de MIDI. Des messages supplémentaires et leurs
explications détaillées figurent dans les documents The Complete MIDI 1.0 Detailed
Specification et Confirmation of Approvals (voir la Bibliographie).

Certains numéros de statut sont réservés a une extension future. Il convient de ne pas utiliser
les numér ns | r it résenté mme étant "compatibl MIDI" tant que la
MMA/I'AMEI ne les a pas définis.

Tableau A.1 — Message de la spécification MIDI 1.0 — Récapitulatif

Stafut Octet(s) de Description
données
D7--1-D0
D7----D0
Messages Channel Voice [nnnn =0 & 15 (Numéro de canal'MIDI 1 a 16)]
1000nnnn Okkkkkkk Evénement Note Off.
Ovvvvvvv Ce message est envoyé larsqu’une note est publiée (terminge).
(kkkkkkk) est le numérotde touche (note). (vvvvvvv) est la vElocité.
1001nnnn Okkkkkkk Evénement Note On.
Ovvvvvvy Ce message est @nvoyé lorsqu’une note est trés basse (défut).

(kkkkkkk) estyle_ huméro de touche (note). (vvvvvvv) est la vglocité.

Vvvvvvv =.0:%Note Off (avec une vélocité de 64)

1010nnnn Okkkkkkk Pression‘de touche polyphonique (Aftertouch).

Ovvvvvvv Ceimessage est souvent envoyé en appuyant sur la touche [aprés
quelle "a touché le fond". (kkkkkkk) est le numéro de touchg (note).
(vvvvvvv) est la valeur de pression.

1011nnnn Occccccc Changement de commande.

Ovvvvvvv Ce message est envoyé lorsqu’une valeur de contrdleur chgnge. Les
contréleurs incluent des dispositifs tels que les pédales et I¢s
leviers. Les numéros de contrbéleur 120 a 127 sont réservés|aux

"Messages Channel Mode" (ci-dessous). (ccccccc) est le nyméro de
contréleur (0 a 119). (vvvvvvy) est la valeur de contréleur (Q a 127).
(voir Annexe B)

1100nnnn| Oppppppp Changement de programme.

Ce message est envoyé lorsque le numéro de lot change. (ppppppp)
est le nouveau numéro de programme.

1101nnnn Ovvvvvvv Pression par canal (Aftertouch).

Ce message est souvent envoyé en appuyant sur la touche aprés
qgu’elle "a touché le fond". Ce message est différent de Pression de
touche polyphonique (Aftertouch). Utiliser ce message pour envoyer
la valeur de pression la plus élevée (de toutes les touches tres
basses en cours). (vvvvvvy) est la valeur de pression.

1110nnnn ontmi Changement de modulation de hauteur de son.

Ommmmmmm Ce message est envoyé pour indiquer un changement dans la
modulation de hauteur de son. La modulation de hauteur de son est
mesurée par une valeur a quatorze bits. Le centre (pas de décalage
tonal) est 2000 H. La sensibilité est fonction de I’émetteur. (lll)
sont les 7 bits les moins significatifs. (mmmmmmm) sont les

7 derniers bits les plus significatifs.

Messages Channel Mode

1011nnnn Occccccc Messages Channel Mode.

Ovvvvvvv Il s’agit de la méme valeur d’octet de statut que celle de Changement
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Statut
D7----D0

Octet(s) de
données

D7----D0

Description

de commande, mais elle met en ceuvre le contréle de mode et un
message particulier a 'aide des numéros 120 a 127 réservés au
contréleur. Les commandes sont les suivantes:

— All Sound Off. Si une commande All Sound Off est regue, tous
les oscillateurs sont désactivés et leurs enveloppes de volume
sont annulées dés que possible.

. ¢ =120, v = 0: All Sound Off

— Reset All Controllers. Si la commande Reset All Controllers est
regue, toutes les valeurs de contréleur reprennent leurs valeurs
par défaut. (voir la Bibliographie, RP-015 pour les pratiques

recommandées spécifiques par défaut d’autres applications

spécifiées).
. ¢ = 121, v = x: La valeur doit uniquementcétre rjulle, sauf

autorisation contraire dans une pratique ~recommandée
spécifique.

— Local Control. Si Local Control est désactivé (Off),| tous les
instruments d’'un canal donné répondent uniquement aux
données regues sur MIDI. Les_ données jouées, [etc. sont
ignorées. Local Control On, (restaure les fonctlons des
contréleurs normaux.

. c =122, v = 0: Local Centrol Off
. c =122, v =127: L'ecal Control On

— All Notes Off. Si lazCommande All Notes Off est regudq, tous les
oscillateurs sont désactivés.

. ¢ = 123, w=.0: All Notes Off
. c = 124%v = 0: Omni Mode Off
. c 2125, v = 0: Omni Mode On

. ¢/ = 126, v = M: Mono Mode On (Poly Off) ou|M est le
nombre de canaux (Omni Off) ou 0 (Omni On)

. ¢ =127, v = 0: Poly Mode On (Mono Off)
(Note: c = 124 a 127 active également All Notes Off)

Messages systéme commun

11110000

0ddddddd

Oadadadadada
\vAvivavavivge)

Systéme exclusif.

Ce type de message permet aux fabricants de créer leurs pfopres
messages (transferts de données MIDI (bulk dump), paramgtres de
lot et autres données non spécifiques, par exemple) et de fournir un
mécanisme de création de messages de spécification MIDI
supplémentaires. Le code ID du fabricant (attribué par la MIMA ou
I’AMEI) est 1 octet (Qiiiiiii) ou 3 octets (Qiiiiiii Oiiiiiii). Deux d¢s ID a
1 octet sont réservés pour des extensions appelées messages
universels exclusifs, qui ne sont pas spécifiques au fabricant. Si un

instrument reconnaft le code ID comme étant le sien (ou enltant que

11110111

message universel pris en charge), il écoute la suite du message
(0ddddddd). Sinon, le message est ignoré. (les messages temps réel
peuvent uniquement étre entrelacés avec un message systéme
exclusif). (voir Annexe C)

11110001

Onnndddd

MIDI Time Code Quarter Frame.
nnn = Type de message

dddd = Valeurs

11110010

ot

Oommmmmmm

Song Position Pointer.

Il s’agit d’un registre interne de 14 bits qui contient le nombre de
battements MIDI (1 battement = six horloges MIDI) depuis le début
du morceau. (llllll) sont les 7 bits les moins significatifs.
(mmmmmmm) sont les 7 derniers bits les plus significatifs.

11110011

Osssssss

Song Select.

Song Select spécifie la séquence ou le morceau qui doit étre joué(e).

11110100

(Réservé)
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Statut Octet(s) de Description
données
D7----D0
D7----DO
11110101 (Réservé)
11110110 Tune Request.

Dés la réception d’'une requéte d’accord (Tune Request), il convient
que tous les synthétiseurs analogiques accordent leurs oscillateurs.

11110111 End of Exclusive.

Utilisé pour mettre fin a I'échange de fichier systéme exclusif (voir
I’Annexe C).

Messages systéme temps réel

11111000 Timing Clock.

Envoyé 24 fois par noire lorsque la synchronisation est,exigee.
11111001 (Réservé)
11111010 Start.

Démarrer la séquence en cours depuis le(début (ce message est
suivi des messages Timing Clock).

11111011 Continue.
Reprendre a I’endroit ou la séquence s’est arrétée.
11111100 Stop.
Arréter la séquence en cours.
11111101 (Réservé)
11111110 Active Sensing,

Ce message, est destiné a étre envoyé de maniére répétée pour
indiquer atrrécepteur qu'une connexion est active. L’utilisatjon de ce
message.‘est facultative. S’il est regu, le récepteur s’attend p recevoir
un autre message Active Sensing toutes les 300 ms (max). [Si ce
n’est.pas le cas, il suppose que la connexion a pris fin. A I'ipsue, le
récepteur désactive toutes les voix et reprend un fonctionngment
normal (détection inactive).

11111111 Reset.

Remet tous les récepteurs du systéme a I’état de mise souq tension.
Il convient de I'utiliser avec parcimonie, de préférence sous
commande manuelle. En particulier, il convient de ne pas I'¢nvoyer
au moment de la mise sous tension.
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Annexe B
(normative)

Messages Control Change (octets de données)

Le Tableau B.1 répertorie tous les messages Control Change et Channel Mode actuellement
définis, dans I'ordre des numéros de commande.

Les numéros de paramétres référencés (RPN — Registered Parameter Numbers) sont une

extension du message Control Change permettant de définir des paramétres supplémentaires.
Le Tableau B.2 répertorie tous les RPN actuellement définis.
Certains [numéros de commande et numéros de paramétre sont réservés a une ¢xtension
future.

Tableap B.1 — Messages Control Change et Mode Change (octets de statut 174 a 191)

Numgro de commande
I Valeur du 3¢ pctet
(Vleur du 2° octet) Fonction de commangde

Décimal Binaire Hex Valeur g;:rlli;i

0 00000000 00 Bank Select 0a127 MSB

1 00000001 01 Modulation Wheel or,Never 0a127 MSB

2 00000010 02 Breath Controller 0a127 MSB

3 00000011 03 (Réservé) 0a127 MSB

4 00000100 04 Foot Controller 0a127 MSB

5 00000101 05 Portamento Time 0a127 MSB

6 00000110 06 Data’ Entry MSB 0a127 MSB

7 00000111 07 \C/)glazjrm:)l Volume (anciennement Main 0a127 \ISB

8 00001000 08 Balance 0a127 MSB

9 00001001 09 (Réservé) 0a127 MSB

10 00001010 0A Pan 0a127 MSB

11 00001011 0B Expression Controller 0a127 MSB

12 00001100 oc Effect Control 1 0a127 MSB

13 00001101 oD Effect Control 2 0a127 MSB

14 00001110 OE (Réservé) 0a127 MSB

15 00001111 OF (Réservé) 0a127 MSB

16 00010000 10 General Purpose Controller 1 0a127 MSB

17 00010001 11 General Purpose Controller 2 0a127 MSB

18 00010010 12 General Purpose Controller 3 0a127 MSB

19 00010011 13 General Purpose Controller 4 0a127 MSB

20 3 31 0000001101110101é l1:4 a1 (Réservé) 0a127 MSB

32 00100000 20 LSB for Control 0 (Bank Select) 0a127 LSB

33 00100001 21 tg\l/Bel;c))r Control 1 (Modulation Wheel or 0a127 LSB

34 00100010 22 LSB for Control 2 (Breath Controller) 0a127 LSB
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Numéro de commande
. Valeur du 3¢ octet
(Valeur du 2° octet) Fonction de commande
Décimal Binaire Hex Valeur Utilisé
comme
35 00100011 23 LSB for Control 3 (Réservé) 0a127 LSB
36 00100100 24 LSB for Control 4 (Foot Controller) 0a127 LSB
37 00100101 25 LSB for Control 5 (Portamento Time) 0a127 LSB
38 00100110 26 LSB for Control 6 (Data Entry) 0a127 LSB
39 00100111 27 LSB_ for Control 7 _(Channel Volume, 0a127 LSB
anciennement Main Volume)
40 00404006 28 LSB-for-Contrel-8—(Batanee) 8-a-42F | SB
41 00101001 29 LSB for Control 9 (Réservé) 0a127 | SB
42 00101010 2A LSB for Control 10 (Pan) 0a127 | SB
43 00101011 2B LSB for Control 11 (Expression Controller) 0a12¢ | SB
44 00101100 2C LSB for Control 12 (Effect control 1) 0@-127 | SB
45 00101101 2D LSB for Control 13 (Effect control 2) 0a 127 | SB
46 00101110 2E LSB for Control 14 (Réservé) 0a127 | SB
47 00101111 2F LSB for Control 15 (Réservé) 0a127 | SB
48 00110000 30 LSB for Control 16 (General Purpese 0a127 | sB
Controller 1)
49 00110001 31 LSB for Control 17 (General Rurpose 0a127 | sB
Controller 2)
50 00110010 32 LSB for Control 18 (General Purpose 0a127 | sB
Controller 3)
51 00110011 33 LSB for Control 49 (General Purpose 0a127  sp
Controller 4)
52 00110100 34 LSB for Coentrol 20 (Réservé) 0a127 | SB
53 00110101 35 LSBfar Control 21 (Réservé) 0a127 | SB
54 00110110 36 LSB/for Control 22 (Réservé) 0a127 | SB
55 00110111 37 LSB for Control 23 (Réservé) 0a127 | SB
56 00111000 38 LSB for Control 24 (Réservé) 0a127 | SB
57 00111001 39 LSB for Control 25 (Réservé) 0a127 | SB
58 00111010 3A LSB for Control 26 (Réservé) 0a127 | SB
59 00144011 3B LSB for Control 27 (Réservé) 0a127 | SB
60 00111100 3C LSB for Control 28 (Réservé) 0a127 | SB
61 B804+++464 3B ESBfor-Contret20(Réservéy) O-a—42F | SB
62 00111110 3E LSB for Control 30 (Réservé) 0a127 LSB
63 00111111 3F LSB for Control 31 (Réservé) 0a127 LSB
64 01000000 | 40 Damper Pedal On/Off (Sustain) < 63 désactive, |
> 64 activé
65 01000001 | 41 Portamento On/Off < 63 désactivé, |
> 64 activé
66 01000010 | 42 Sostenuto On/Off < 03 desactive, | __
> 64 activé
67 01000011 | 43 Soft Pedal On/Off < 63 désactivé, |
> 64 activé
< 63 Normal,
68 01000100 44 Legato Footswitch ---
> 64 Legato



https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

IEC 63035:2017 © IEC 2017

— 53 —

Numéro de commande

(Valeur du 2¢ octet)

Fonction de commande

Valeur du 3¢ octet

Décimal Binaire Hex Valeur éJ()t::::
< 63 désactivé,
69 01000101 45 Hold 2 S 64 activé ---
70 01000110 46 Sou_nd_ Controller 1 (valeur par défaut: Sound 0a127 .
Variation)
71 01000111 47 S_ound Controlle_‘r 2 (vale_ur par défaut: 0a127 .
Timbre/Harmonic Intensity)
72 01001000 48 Sound Coptroller 3 (valeur par défaut: 0a127 .
Release Time)
73 01001001 49 Spund Controller 4 (valeur par défaut: Attack 0a127 B
Time)
74 01001010 4A So_und Controller 5 (valeur par défaut: 0a127 B
Brightness)
Sound Controller 6 (valeur par défaut: Decay 0@~127 _
& 01001011 | 48 Time — voir la Bibliographie, RP-021)
Sound Controller 7 (valeur par défaut: Vibrato~ 0 a 127
76 01001100 | 4C Rate — voir la Bibliographie, RP-021) -
Sound Controller 8 (valeur par défaut: Vibrato | 0 a 127
77 01001101 ) 4D Depth — voir la Bibliographie, RP-02%) -
Sound Controller 9 (valeur par defaut: Vibrato | 0 a 127
8 01001110 | 4E Delay — voir la Bibliographie; RP:021) -
Sound Controller 10 (valeur par défaut 0a127 _
79 01001111 4F indéfinie — voir la Bibliographie, RP-021)
80 01010000 50 General Purpose Cantroller 5 0a127 --
81 01010001 51 General PurposéZController 6 0a127 --
82 01010010 52 General Purpose Controller 7 0a127 --
83 01010011 53 GenerallRurpose Controller 8 0a127 --
84 01010100 54 Portamento Control 0a127 --
85 01010101 55 (Réservé) --- --
86 01010110 56 (Réservé) --- --
87 01010111 57 (Réservé) --- --
88 01011000 58 High Resolution Velocity Prefix 0a127 --
89 01011001 59 (Réservé) --- --
90 01011010 5A (Réservé) --- --
Effects 1 Depth 0a127
(par défaut: Reverb Send Level — voir la .
o1 01011011 1 8B | Bipliographie, RP-023)
(anciennement External Effects Depth)
92 01011100 5C Effects 2 Depth (anciennement Tremolo 0a127 .
Depth)
Effects 3 Depth 0a127
(par défaut: Chorus Send Level — voir la .
93 01011101 1 8D | Bipjiographie, RP-023)
(anciennement Chorus Depth)
94 01011110 5E Effects 4 Depth (anciennement Celeste 0a127 .
[Detune] Depth)
95 01011111 5F Effects 5 Depth (anciennement Phaser Depth) | 0 a 127 ---
Data Increment (Data Entry +1) (voir la .
9% 01100000 160 | gipjiographie, RP-018) s-0.
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Numéro de commande
. Valeur du 3¢ octet
(Valeur du 2° octet) Fonction de commande
Décimal Binaire Hex Valeur Utilisé
comme
Data Decrement (Data Entry -1) (voir la .
o7 01100001 | 61 Bibliographie, RP-018) s-0.
98 01100010 62 Egg-Registered Parameter Number (NRPN) — | 0 a 127 LSB
99 01100011 63 '\NA%néRegistered Parameter Number (NRPN) — | 0 a 127 MSB
100 01100100 64 Regls’tered Parameter Number (RPN) — LSB 0a127 LSB
(voir 'Annexe B.2)
101 01100101 65 Regisfered Parameter Number (RPN) — MSB 0a127 \MSB
(voir ’'Annexe B.2)
R 01100110a | 66a7 . .
102 a 119 01110111 7 (Réservé) --- --
120 01111000 78 [Message Channel Mode] All Sound Off 0 --
[Message Channel Mode] Reset All
121 01111001 | 79 Controllers (voir la Bibliographie, RP-015) 0 -
[Message Channel Mode] Local Control 0 désactivé,
122 01111010 | 7A on/Off 127 activé -
123 01111011 7B [Message Channel Mode] All NoteS Off 0 --
[Message Channel Mode] Omni‘Mode Off (+ _
124 01111100 7C All Notes Off) 0
[Message Channel Mode},Omni Mode On (+ .
125 01111101 7D All Notes Off) 0
Note: Cela
équivaut au
nombre de
canaux ou est
égal a zéro si
126 01111110 7E [Message-Channel Mode] Mono Mode On (+ le nombre de .
Poly. ©ff, + All Notes Off) canaux est
égal au
nombre de voix
dans le
récepteur.
[Message Channel Mode] Poly Mode On (+ _
127 01111111 7F Mono Off, +All Notes Off) 0
NOTE Lés numéros.de contrdleur 120 a 127 sont réservés pour les messages Channel Mode, qui, plutét que
de controller les-parameétres sonores, ont un impact sur le mode de fonctionnement du canal (voir ’Anngxe A).

B.2 Numéros de paramétres référencés

Pour définir ou modifier la valeur d’un paramétre référencé:

a) Envoyer deux messages Control Change en utilisant les numéros de commande 101 (65H)
et 100 (64H) afin de sélectionner le numéro de parameéetre référencé souhaité,
conformément au Tableau B.2.

b) Pour attribuer une valeur spécifique au parametre référencé sélectionné, envoyer un
message Control Change au contréleur Data Entry MSB (numéro de commande 6). Si le
parametre référencé sélectionné exige d’attribuer une valeur au LSB, envoyer un autre
message Control Change au contréleur Data Entry LSB (numéro de commande 38).

c) Pour procéder a un ajustement relatif de la valeur en cours du paramétre référencé,
utiliser les contréleurs Data Increment ou Data Decrement (numéros de commande 96
et 97).


https://iecnorm.com/api/?name=85b317ba721bb557d17d58a948e4221e

	English
	CONTENTS
	FOREWORD
	INTRODUCTION
	1 Scope
	2 Normative references
	3 Terms and definitions
	4 General
	4.1 Hardware
	4.2 Data format
	4.3 Message types
	4.3.1 General
	4.3.2 Channel messages
	4.3.3 System messages

	4.4 Data types
	4.4.1 General
	4.4.2 Status bytes
	4.4.3 Data bytes

	4.5 Channel modes
	4.6 Power-up default conditions

	5 MIDI implementation chart instructions 
	5.1 Introduction
	5.2 General
	5.3 Function description
	5.3.1 Basic Channel
	5.3.2 Mode
	5.3.3 Note Number
	5.3.4 Velocity
	5.3.5 Aftertouch
	5.3.6 Pitch Bend
	5.3.7 Control Change
	5.3.8 Program Change
	5.3.9 System Exclusive
	5.3.10 System Common
	5.3.11 System Real Time
	5.3.12 Aux. messages
	5.3.13 Notes


	Annex A (normative)Summary of MIDI messages
	Annex B (normative)Control Change messages (Data bytes)
	B.1 Control Change messages and Channel Mode messages
	B.2 Registered Parameter numbers

	Annex C (normative)System Exclusive messages
	C.1 System Exclusive messages
	C.2 Universal System Exclusive messages

	Annex D (normative)MIDI Implementation Chart template
	Bibliography
	Figures
	Figure 1 – MIDI standard hardware
	Figure 2 – Types of MIDI bytes
	Figure 3 – Types of MIDI messages
	Figure 4 – Structure of a single message
	Figure 5 – Structure of System Exclusive message

	Tables
	Table 1 – Modes for receiver
	Table 2 – Modes for transmitter
	Table A.1 – MIDI Specification 1.0 message summary
	Table B.1 – Control Changes and Mode Changes (Status bytes 176 to 191)
	Table B.2 – Registered Parameter numbers
	Table C.1 – System Exclusive messages
	Table C.2 – Universal System Exclusive messages
	Table D.1 – MIDI Implementation Chart template


	Français
	SOMMAIRE
	AVANT-PROPOS
	INTRODUCTION
	1 Domaine d’application
	2 Références normatives
	3 Termes et définitions
	4 Généralités
	4.1 Matériel
	4.2 Format de données
	4.3 Types de messages
	4.3.1 Généralités
	4.3.2 Messages canal
	4.3.3 Messages système

	4.4 Types de données
	4.4.1 Généralités
	4.4.2 Octets de statut
	4.4.3 Octets de données

	4.5 Modes canaux
	4.6 Conditions de défaut à la mise sous tension

	5 Instructions du tableau de mise en œuvre MIDI 
	5.1 Introduction
	5.2 Généralités
	5.3 Description de la fonction
	5.3.1 Canal de base
	5.3.2 Mode
	5.3.3 Numéro de note
	5.3.4 Vélocité
	5.3.5 Aftertouch
	5.3.6 Modulation de hauteur
	5.3.7 Changement de commande
	5.3.8 Changement de programme
	5.3.9 Système exclusif
	5.3.10 Système commun
	5.3.11 Système temps réel
	5.3.12 Messages aux.
	5.3.13 Notes


	Annexe A (normative)Récapitulatif des messages MIDI
	Annexe B (normative)Messages Control Change (octets de données)
	B.1 Messages Control Change et messages Channel Mode
	B.2 Numéros de paramètres référencés

	Annexe C (normative)Messages System Exclusive
	C.1 Messages System Exclusive
	C.2 Messages Universal System Exclusive

	Annexe D (normative)Modèle de tableau de mise en œuvre MIDI
	Bibliographie
	Figures
	Figure 1 – Matériel MIDI normalisé
	Figure 2 – Types d’octets MIDI
	Figure 3 – Types de messages MIDI
	Figure 4 – Structure d’un seul message
	Figure 5 – Structure de message System Exclusive

	Tableaux
	Tableau 1 – Modes du récepteur
	Tableau 2 – Modes du récepteur
	Tableau A.1 – Message de la spécification MIDI 1.0 – Récapitulatif
	Tableau B.1 – Messages Control Change et Mode Change (octets de statut 176 à 191)
	Tableau B.2 – Numéros de paramètres référencés
	Tableau C.1 – Messages System Exclusive
	Tableau C.2 – Messages Universal System Exclusive
	Tableau D.1 – Modèle de tableau de mise en œuvre MIDI





